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SCHEMA MENU DI PROGRAMMAZIONE
MENU PROGRAMMING LAYOUT
DIAGRAMM CXEMA MNMPOIrPAMYBAHHA
MEHIO

]

Displary OFF

Premere il tasto (-) / Press key (-) / HatucHitb KHoNKy (-)

Premere il tasto (-) / Press key (-) / HaTucHiTb KHOMKY (+)

Premere il tasto (PG) / Press key (PG) / Hatuchitb kHonky (PG)

Premere simultaneamente (+) e (-) / Press simultaneously keys (+) and (-)
OfHOYACHO HAaTMCHITb KHOMKM (+) i (-)

Selezionare il valore desiderato con i pulsanti (+) e (-)
Increase/decrease the value with keys (+) and (-)
3i6bluyiATE/3MEHLUYMTE 3HAYEHHA KHOMKaMM (+) 1 ()

Selezionare il pulsante del trasmettitore da associare alla funzione
Press the transmitter key, which is to be assigned to function
HaTucHiTb KnaBily nepeaasava, AKi noTpiGHO MPU3HAYNTH DyHKLitO




ITA AVVERTENZE

E’ vietato I'utilizzo del prodotto per scopi 0 con modalita non previste nel presente manuale. Usi non corretti possono essere
causa di danni al prodotto e mettere in pericolo persone e cose. Si declina ogni responsabilita dall’inosservanza della buona
tecnica nella costruzione dei cancelli, nonché dalle deformazioni che potrebbero verificarsi durante I'uso. Conservare questo
manuale per futuri utilizzi.

Questo manuale € destinato esclusivamente a personale qualificato per I'installazione e la manutenzione di aperture auto-
matiche.
S L’installazione deve essere effettuata da personale qualificato (installatore professionale, secondo EN12635), nell’osservanza
della Buona Tecnica e delle norme vigenti. Verificare che la struttura del cancello sia adatta ad essere automatizzata.
L’installatore deve fornire tutte le informazioni relative al funzionamento automatico, manuale e di emergenza dell’automa-
zione, e consegnare all’utilizzatore dell’impianto le istruzioni d’uso.

| materiali dell’imballaggio non devono essere lasciati alla portata dei bambini in quanto fonte di potenziale pericolo. Non
disperdere nell’ambiente i materiali di imballo, ma separare le varie tipologie (es. cartone, polistirolo) e smaltirle secondo le
normative locali.

Non permettere ai bambini di giocare con i dispositivi di comando del prodotto.

Tenere i telecomandi lontano dai bambini.

Questo prodotto non & destinato a essere utilizzato da persone (bambini inclusi) con capacita fisiche, sensoriali o mentali
ridotte, 0 con mancanza di conoscenze adeguate, a meno che non siano sotto supervisione o abbiano ricevuto istruzioni
d’uso da persone responsabili della loro sicurezza.

Applicare tutti i dispositivi di sicurezza (fotocellule, coste sensibili, ecc.) necessari a proteggere I'area da pericoli di impatto,
schiacciamento, convogliamento, cesoiamento.

Tenere in considerazione le normative e le direttive in vigore, i criteri della Buona Tecnica, I’utilizzo, ’'ambiente di installazione,
la logica di funzionamento del sistema e le forze sviluppate dall’automazione.

L’installazione deve essere fatta utilizzando dispositivi di sicurezza e di comandi conformi alla EN12978 e EN12453.
Raccomandiamo di utilizzare accessori e parti di ricambio originali, utilizzando ricambi non originali il prodotto non sara piu
coperto da garanzia.

Tutte le parti meccaniche ed elettroniche che compongono I'automazione soddisfano i requisiti e le norme in vigore e pre-
sentano marcatura CE.

Prevedere sulla rete di alimentazione un interruttore/sezionatore onnipolare con distanza d’apertura dei contatti uguale o
superiore a 3 mm.

Verificare che a monte dell’impianto elettrico vi sia un interruttore differenziale e una protezione di sovracorrente adeguati.
Alcune tipologie di installazione richiedono il collegamento dell’anta ad un impianto di messa a terra rispondente alle vigenti
norme di sicurezza.

Durante gli interventi di installazione, manutenzione e riparazione, togliere I’alimentazione prima di accedere alle parti elettriche.
Scollegare anche eventuali batterie tampone se presenti.

L’installazione elettrica e la logica di funzionamento devono essere in accordo con le normative vigenti. | conduttori alimen-
tati con tensioni diverse, devono essere fisicamente separati, oppure devono essere adeguatamente isolati con isolamento
supplementare di almeno 1 mm.

| conduttori devono essere vincolati da un fissaggio supplementare in prossimita dei morsetti.

Ricontrollare tutti i collegamenti fatti prima di dare tensione. Gli ingressi N.C. non utilizzati devono essere ponticellati.

SMALTIMENTO

Come indicato dal simbolo a lato, € vietato gettare questo prodotto nei rifiuti domestici in quanto alcune parti che lo com-
pongono potrebbero risultare nocive per I'ambiente e la salute umana, se smaltite scorrettamente.

L’apparecchiatura, pertanto, dovra essere consegnata in adeguati centri di raccolta differenziata, oppure riconsegnata al
rivenditore al momento dell’acquisto di una nuova apparecchiatura equivalente.

Lo smaltimento abusivo del prodotto da parte dell’'utente comporta I'applicazione delle sanzioni amministrative previste
dalla normativa vigente.

Le descrizioni e le illustrazioni presenti in questo manuale non sono impegnative. Lasciando inalterate le caratteristiche essenziali del prodotto
il fabbricante si riserva il diritto di apportare qualsiasi modifica di carattere tecnico, costruttivo o commerciale senza impegnarsi ad aggiornare
la presente pubblicazione.



CENTRALE DI COMANDO TRUST24

COLLEGAMENTI ELETTRICI

Nella seguente tabella sono descritti i collegamenti elettrici rappresentati in Fig. 1:

Morsetti Funzione Descrizione

L-N-GND Alimentazione Ingresso alimentazione di rete 115-230Vac 50-60Hz

+ BATT - Batterie Ingresso per il collegamento delle batterie tampone (accessorio)

MOT1 Motore 1 Connettore per il collegamento motore 24Vdc MOT1.

MOT2 Motore 2 Connettore per il collegamento motore 24Vdc MOT2 .

BLINK Lampeggiante Collegamento lampeggiante 24Vdc 4W max.

LOCK Elettroserratura Collegamento Elettroserratura .

AUXA Uscita ausiliaria AUX 1 Uscita con contatto N.O. configurabile dal parametro di funzionamento AUX1. Carico
max 500 mA.
Uscita alimentazione accessori 24Vdc/0,5A max

+ 24V - Uscita 24Vdc ATTENZIONE: Con logica ESA:ON, durante la fase di Stand-by I'alimentazione de-
gli accessori viene interrotta. Vedi Logica ESA
Ingresso contatto costa sensibile, sui morsetti & preinstallata una resistenza da 8,2
KOhm.

BAR Bordo Sensibile Costa .res-lstlva.SK?: collegare la costa ai morsetti eliminando la resistenza preinstallata
come indicato in Fig. 1.
Costa meccanica: collegare la costa in serie alla resistenza come indicato in Fig. 1.
L’intervento della costa arresta il movimento dell’anta e inverte per circa 3s.

+AL.ENC.- Alimentazione Encoder Usgta alimentazione per Engoder M1 e M2. .
Utilizzare un cavo 3x0,5mm< lunghezza massima 10m.

comMm Comune Finecorsa Comune per Ingressi Finecorsa SW01/SW02/SWC1/SWC2

SWO/E1 Ingresso FC/Encoder 1 Ingresso per contatto Finecorsa Apertura Motore 1 o per Segnale Encoder Motore 1

SWC1 Ingresso FC Ingresso per contatto Finecorsa Chiusura Motore 1

SWO0/E2 Ingresso FC/Encoder 2 Ingresso per contatto Finecorsa Apertura Motore 2 o per Segnale Encoder Motore 2

SWC2 Ingresso FC Ingresso per contatto Finecorsa Chiusura Motore 2

PHTO Fotocellula OPEN Ingresso fotocellula attiva in APERTURA e CHIUSURA (contatto N.C.).

PHTC Fotocellula CLOSE Ingresso fotocellula attiva in CHIUSURA (contatto N.C.).

STOP STOP Ingresso pulsante STOP (contatto N.C.).

OPEN APRE Ingresso pulsante AI?RE (contatto N.O.). E’ possibile collegare un temporizzatore per
aperture a fasce orarie.

CLOSE CHIUDE Ingresso pulsante CHIUDE (contatto N.O.).
Ingresso pulsante pedonale (contatto N.O.), comanda I’'apertura del motore 1, vedi pa-

PED PEDONALE ) . . :
rametro TPED. E’ possibile collegare un temporizzatore per aperture a fasce orarie.

PP Passo-Passo Ingresso pulsante passo-passo (contatto N.O.) .

COM Comune Ingressi Comune per gli ingressi di comando e fotocellule e STOP

AUX2 Uscita ausiliaria AUX 2 Uscita con contatto N.O. configurabile dal parametro di funzionamento AUX1. Carico
max 500 mA.
Collegamento antenna scheda radioricevitore integrato

ANT-SHIELD | Antenna (ANT: Segnale - SHIELD: Schermo)

EXP1 Espansione 1 Connettore per espansione seriale KNX o pro.UP

EXP2 Espansione 2 Connettore per espansione seriale pro.UP




VERIFICA COLLEGAMENTI

Togliere alimentazione.

Sbloccare manualmente le ante, portarle a circa meta della corsa e ribloccarle.

Ripristinare I’'alimentazione.

Dare un comando di passo-passo mediante pulsante collegato all’ingresso PP, radiocomando o pulsante <->.

Le ante devono muoversi in apertura.

Nel caso cio non avvenisse, & sufficiente invertire tra loro i fili di marcia del motor.

6) Mediante la logica MINV, selezionare il motore che deve iniziare la manovra per primo in apertura, vedi Fig.3.
7) Eseguire una procedura di autoset (vedi menu AUTOSET).

b wWON =
—_—=2C0

~

AUTOSET

Questa funzione va utilizzata per impostare i valori ottimali di funzionamento dell’automazione e, al termine della procedura, vengono
regolati i parametri di SFASAMENTO, TEMPO LAVORO e RALLENTAMENTO.
Per effettuare I’autoset, procedere come segue:
1) Accertarsi che nell’area di manovra delle ante non siano presenti ostacoli di nessuna natura.
Se necessario, transennare I'area in modo da impedire I'accesso a persone, animali, auto, ecc.
Durante la fase di autoset, la funzione di antischiacciamento non ¢ attiva.
2) Premere il pulsante PG per accedere alla programmazione, con il pulsante + selezionare la funzione AUTO e premere PG.
3) Selezionare il tipo di motore utilizzato:
ENC Motori con Encoder standard
LSU Motori con finecorsa elettromeccanici.
NLSU Motori senza finecorsa ed encoder (funzionamento a tempo automaticamente calcolato tra i fermi meccanici tramite rilevazio-
ne amperometrica)
4) Premere OK per dare inizio alla fase di autoset.
5) La centrale esegue una sequenza di manovre: singole aperture parziali, aperture e chiusure complete a diverse velocita, ecc.
Durante questa fase il display visualizza alcune sigle che indicano I'operazione che sta compiendo in quel momento:
OPM1/2: in fase di apertura il motore 1 0 2
CLM1/2: in fase di chiusura motore 1 o 2.
Se il movimento del motore & opposto a quanto indicato sul display, interrompere I'autoset premendo un qualsiasi pulsante di pro-
grammazione, invertire i fili +/- del motore e ripetere I'operazione di autoset.
6) Al termine della fase di autoset, viene visualizzato il messaggio OK.
Nota:
Se l'autoset non ha esito positivo viene visualizzato un messaggio di errore ERR, consultate la tabella Messaggi di Errore e intervenite
di conseguenza, quindi ripetete I'operazione di autoset.

PROGRAMMAZIONE

La programmazione delle varie funzionalita della centrale viene effettuata utilizzando il display LCD presente a bordo della centrale ed
impostando i valori desiderati nei menu di programmazione descritti di seguito.

Il menu parametri consente di impostare un valore numerico ad una funzione, in modo analogo ad un trimmer di regolazione.

Il menu logiche consente di attivare o disattivare una funzione, in modo analogo al settaggio di un dip-switch.

Altre funzioni speciali seguono i menu parametri e logiche e possono variare a seconda della revisione software.

PER ACCEDERE ALLA PROGRAMMAZIONE:

1 - Premere il pulsante <PG>, il display si porta nel primo menu Parametri “PAR”.

2 - Scegliere con il pulsante <+> o0 <-> il menu che si intende selezionare (PAR>LOG>RAD>NMAN>MACI>RES>AUTO>CODE).
3 - Premere il pulsante <PG>, il display mostra la prima funzione disponibile nel menu.

4 - Scegliere con il pulsante <+> o0 <-> la funzione che si intende modificare.

5 - Premere il pulsante <PG>, il display mostra il valore attualmente impostato per la funzione selezionata.

6 - Selezionare con il pulsante <+> o <-> il valore che si intende assegnare alla funzione.

7 - Premere il pulsante <PG>, il display mostra il segnale “PRG” che indica I’avvenuta programmazione.

NOTE:

La pressione simultanea di <+> e <-> effettuata all’interno di un menu funzione consente di tornare al menu superiore senza apportare
modifiche.

Mantenere la pressione sul tasto <+> o sul tasto <-> per accelerare I'incremento/decremento dei valori.

Dopo un’attesa di 60s la centrale esce dalla modalita programmazione e spegne il display.

La pressione del pulsante <-> a display spento equivale ad un comando passo-passo.

All’accensione della scheda viene visualizzata per circa 5s la versione software.
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PARAMETRI, LOGICHE E FUNZIONI SPECIALI

Nelle tabelle di seguito vengono descritte le singole funzioni disponibili nella centrale.

PARAMETRI (FAr)
MENU FUNZIONE MIN-MAX-(Default) MEMO

Tempo di chiusura automatica. Attivo solo con logica “TCA”=ON. e
Ec R Al termine del tempo impostato la centrale comanda una manovra di chiusura. 3-240-(40s)
g Regola la percentuale di apertura del motore 1 (funzione pedonale).
EPEd go'a @ p P ( P ) 1-99 (50)

Valore € espresso in percentuale (99% apertura completa dell’anta).

FSo ! Regola la velocita del motore 1 in APERTURA durante la fase di velocita normale.

: 50-99 (99%)
Valore espresso in percentuale.

FS- ! Regola la velocita del motore 1 in CHIUSURA durante la fase di velocita normale.

. 50-99 (99%)
Valore espresso in percentuale.

FSDE Regola la velocita del motore 2 in APERTURA durante la fase di velocita normale.

; 50-99 (99%)
Valore espresso in percentuale.

FSC 2 Regola la velocita del motore 2 in CHIUSURA durante la fase di velocita normale.

) 50-99 (99%)
Valore espresso in percentuale.

Regola la velocita del motore 1 in APERTURA durante le fasi di rallentamento®. Valore

] ] _ 0,
SLD ! espresso in percentuale: 10-50 (25%)
gl Regola la velocita del motore 1 in CHIUSURA durante le fasi di rallentamento*. Valore 10-50 (25%)

espresso in percentuale:

Sl ol Regola la velocita del motore 2 in APERTURA durante le fasi di rallentamento*. Valore

. 10-50 (25%)
espresso in percentuale:

c! c E, Regola la velocita del motore 2 in CHIUSURA durante le fasi di rallentamento®. Valore

. 10-50 (25%)
espresso in percentuale:

Tempo ritardo apertura Mot.2
Edlio P P

Regola il tempo di ritardo in apertura del motore 2 rispetto al motore 1 0-15-@2s)

L dn Tempo ritardo chiusura Mot.1

Regola il tempo di ritardo in chiusura del motore 1 rispetto al motore 2 0-40-(3s)

N Regola la fase di rallentamento in apertura e chiusura del motore M1.

. ” 1-99 (20%)
Valore espresso in percentuale sull’intera corsa.

SN2 Regola la fase di rallentamento in apertura e chiusura del motore M2.

. N 1-99 (20%)
Valore espresso in percentuale sull’intera corsa.

Pna., Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore

- - 0, *k
amperometrico) durante la fase di apertura a velocita normale - Motore 1 1-99-(30%)

=T P Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore

- - 0, *k
amperometrico) durante la fase di chiusura a velocita normale - Motore 1 1-99-(30%)

BN E, Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore

- - 0, *%k
amperometrico) durante la fase di apertura a velocita normale - Motore 2 1-99-(30%)

Phc2 Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore

- - 0, *%k
amperometrico) durante la fase di chiusura a velocita normale - Motore 2 1-99-(30%)

PSD!‘ Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore

- - 0, *k
amperometrico) durante la fase di apertura a velocita rallentata - Motore 1 1-99-(30%)

=] Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore

- - 0, *k
amperometrico) durante la fase di chiusura a velocita rallentata - Motore 1 1-99-(30%)

PSDE Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore

- - 0, *k
amperometrico) durante la fase di apertura a velocita rallentata - Motore 2 1-99-(30%)

PSEB Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore

- - 0, *%k
amperometrico) durante la fase di chiusura a velocita rallentata - Motore 2 1-99-(30%)

Tempo attivazione contatto SERL (Luce di servizio) uscite AUX1/AUX2.
EL S Ad ogni manovra il contatto si chiude per il tempo impostato. 1-240-(60s)
Vedere schema di collegamento Figura 5/6

Tempo attivazione delle uscite AUX1/AUX2 quando impostate come secondo canale

radio.
t EC h 0: Uscita bistabile, lo stato dell’'uscita commuta ad ogni comando ricevuto. 0-250-(1s)

1-250: tempo di commutazione espresso in secondi

E Tempo attivazione elettroserratura. 0-50
Loc Valore espresso in 1/10s (0=0s - 50=5s) (10=1s)

) Tensione alimentazione elettroserratura.
LLOC | 0. q2v - 1:24V

0-1-(0)




Imposta una breve inversione una volta raggiunto il punto di finecorsa di chiusura.
Puo essere utile per facilitare lo sblocco manuale dell'anta.
Valore espresso in 1/10 (0=0s - 40=4s)

0-40 (10)

Imposta una breve inversione una volta raggiunto il punto di finecorsa di apertura.
Puo essere utile per facilitare lo sblocco manuale dell'anta.
Valore espresso in 1/10 (0=0s - 40=4s)

0-40 (5)

Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento (Encoder) durante la
fase a velocita normale*.
0:0ff -1: minima sensibilita - 99: massima sensibilita

0-99-(19%)

Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento (Encoder) durante la
fase di rallentamento®.
0:0ff -1: minima sensibilita - 99: massima sensibilita

0-99-(1%)

AUH

Configura la modalita di funzionamento dell’Uscita AUX1:

0: uscita SCA (default)

1: uscita 2ch radio

2: uscita luce di cortesia (in base al tempo impostato dal parametro TLS). Vedi Fig.5

3: uscita luce di zona (sempre attiva con motore in movimento e durante il conteggio
del TCA). Vedi Fig.5.

4: Fototest. Utilizzato per alimentare i trasmettitori delle fotocellule in modalita TEST.
5: Uscita lampeggiante, replica il comportamento dell'uscita BLINK

6: Uscita allarme. Se le fotocellule rimangono occupate per un tempo superiore al
doppio del TCA impostato, il contatto si chiude.

ATTENZIONE: Le lampade LED 24Vdc, a causa della corrente di spunto, non possono essere
collegate direttamente alle uscite AUX, utilizzare un relé di disaccoppiamento.

0-6 (0)

AUHC

Configura la modalita di funzionamento dell’Uscita AUX2:

0: uscita SCA (default)

1: uscita 2ch radio

2: uscita luce di cortesia (in base al tempo impostato dal parametro TLS). Vedi Fig.6

3: uscita luce di zona (sempre attiva con motore in movimento e durante il conteggio
del TCA). Vedi Fig.6.

4: Fototest. Utilizzato per alimentare i trasmettitori delle fotocellule in modalita TEST.
5: Uscita lampeggiante, replica il comportamento dell'uscita BLINK

6: Uscita allarme. Se le fotocellule rimangono occupate per un tempo superiore al
doppio del TCA impostato, il contatto si chiude.

ATTENZIONE: Le lampade LED 24Vdc, a causa della corrente di spunto, non possono essere
collegate direttamente alle uscite AUX, utilizzare un relé di disaccoppiamento.

0-6 (1)

* ATTENZIONE: UN’ERRATA IMPOSTAZIONE DI QUESTI PARAMETRI PUO RISULTARE PERICOLOSA.

RISPETTARE LE NORMATIVE VIGENTI!

Con motori privi di finecorsa e/o encoder regola la sensibilita del sensore che provoca I’arresto durante la fase di rallenta-
mento.
**1: minima forza/coppia - 99: massima forza/coppia.

La centrale dispone di due dispositivi antischiacciamento, il sensore amperometrico (regolato dai parametri PMO1/2-PMC1/2-PSO1/2-
PSC1/2) e I'encoder (regolato dai parametri SEAV e SEAR).
Tramite la procedura di Autoset viene regolata di default la sensibilita del sensore amperometrico, mentre I’encoder (con il set di de-
fault) si attiva solamente nel caso in cui il cancello si arresti completamente in seguito ad un urto.
Si consiglia di usare solo un sistema alla volta, dando la preferenza al sensore amperometrico, il cui tempo di risposta € minore.

LOGICHE (Lak)

MENU

FUNZIONE

ON-OFF-(Default)

MEMO

Ech

Abilita o disabilita la chiusura automatica
On: chiusura automatica abilitata
Off: chiusura automatica disabilitata

(ON)

a=
=

Abilita o disabilita la funzione condominiale.

On: funzione condominiale abilitata. L'impulso P.P. o del trasmettitore non ha effetto
durante la fase di apertura.

Off: funzione condominiale disabilitata.

(OFF)

{bcA

Abilita o disabilita la funzione condominiale durante il conteggio TCA.

On: funzione condominiale abilitata. L’'impulso P.P. o del trasmettitore non ha effetto
durante il conteggio del TCA.

Off: funzione condominiale disabilitata.

(OFF)

PP

Seleziona la modalita di funzionamento del ”Pulsante P.P.” e del trasmettitore.
On: Funzionamento: APRE > CHIUDE > APRE >
Off: Funzionamento: APRE > STOP > CHIUDE > STOP >

(OFF)

PrE

Abilita o disabilita il pre-lampeggio.
On: Pre-lampeggio abilitato. |l lampeggiante si attiva 3s prima della partenza del motore.
Off: Pre-lampeggio disabilitato.

(OFF)
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ScL

Abilita o disabilita la chiusura rapida

On: chiusura rapida abilitata. Con cancello aperto o in fase di apertura I'intervento della
fotocellula provoca la chiusura automatica dopo 3 s dopo la completa apertura. Attiva solo
con TCA:ON

Off: chiusura rapida disabilitata.

(OFF)

Abilita o disabilita la funzione Uomo presente.

On: Funzionamento Uomo Presente.

La pressione dei pulsanti APRE/CHIUDE deve essere mantenuta durante tutta la manovra.
L’apertura dell’ingresso STOP arresta il motore. Tutti gli ingressi di sicurezza sono disattivati.
Off: Funzionamento automatico/semiautomatico.

(OFF)

Selezione la modalita di funzionamento del lampeggiante durante il tempo TCA
On: Lampeggiante acceso durante TCA
Off: Lampeggiante spento durante TCA

(OFF)

Imposta la modalita di funzionamento dell'uscita lampeggiante BLINK

On: L'uscita fornisce tensione in modo intermittente durante la fase di manovra (2 lampeggi
al secondo).

Off: L'uscita fornisce tensione in modo continuo durante la fase di manovra,

(OFF)

ESE

Abilita o disabilita la verifica delle fotocellule sull’ingresso PHOT Op, attivo sia in chiusura,
sia in apertura.

On: Verifica abilitata. Se la verifica ha esito negativo non viene comandata nessuna manovra.
Vedi Fig.5/6 - “PHOTO TEST”. (AUX=4)

Off: Verifica delle fotocellule ad ogni manovra disabilitata. Questa impostazione rende ob-
bligatoria ogni 6 mesi la manutenzione delle fotocellule.

(OFF)

ESEC

Abilita o disabilita la verifica delle fotocellule sull'ingresso PHOT Cl, attivo sia in chiusura,
sia in apertura.

On: Verifica abilitata. Se la verifica ha esito negativo non viene comandata nessuna manovra.
Vedi Fig.5/6 - “PHOTO TEST”. (AUX=4)

Off: Verifica delle fotocellule ad ogni manovra disabilitata. Questa impostazione rende ob-
bligatoria ogni 6 mesi la manutenzione delle fotocellule.

(OFF)

ESES

Abilita o disabilita il TEST dell’ingresso COSTA (BAR).

L’attivazione della funzione TEST ¢ possibile solo con I'utilizzo degli articoli SC.RF e RF/
RF.SUN, consultate le specifiche istruzioni.

On: Verifica abilitata. Se la verifica ha esito negativo non viene comandata nessuna manovra.
Vedi Fig.4 - “BAR TEST”. (AUX=4)

Off: Verifica disabilitata.

(OFF)

Phcl

Seleziona la modalita di funzionamento dell’ingresso PHOT CL.

On: Ingresso PHOT CL attivo solo in chiusura.

In chiusura: I'apertura del contatto provoca I'arresto del motore e I'inversione istantanea
del senso di marcia (apre).

Off: Ingresso PHOT CL attivo sia in apertura sia in chiusura.

In apertura: I’'apertura del contatto provoca I’arresto del motore, quando la fotocellula viene
liberata, il motore riparte in apertura.

In chiusura: I'apertura del contatto provoca I'arresto del motore, quando la fotocellula viene
liberata, il motore inverte il senso di marcia (apre).

(OFF)

Seleziona la modalita di funzionamento 1 o 2 motori:
On: Utilizzare nel caso di un singolo motore, collegato all'uscita M1
Off: Utilizzare nel caso di due motori.

(OFF)

Ordine di partenza dei motori:
On: il motore 2 parte per primo in apertura.
Off: il motore 1 parte per primo in apertura.

(OFF)

AoPF

Attiva o disattiva la funzione di “Apertura forzata in assenza di rete” (attivabile solo con
batterie di emergenza collegate e funzionanti).

On: Funzione attiva. In caso di mancanza di alimentazione di rete, prima che la batteria di
emergenza si scarichi completamente, la centrale forza una manovra di apertura.
L’automazione rimane aperta fino al ripristino dell'alimentazione di rete.

Off: Funzione non attiva.

(OFF)

Abilita o disabilita la funzione colpo di inversione

On: Funzione abilitata. Prima di ogni manovra di apertura la centrale comanda una manovra
di 2s in direzione opposta per facilitare lo sgancio dell’elettroserratura.

Off: Funzione disabilitata.

(OFF)

Abilita o disabilita la funzione di blocco in apertura.
On: Funzione blocco abilitato.
Off: Funzione blocco disabilitato.

(OFF)

Abilita o disabilita la funzione di blocco in chiusura.
On: Funzione blocco abilitato.
Off: Funzione blocco disabilitato.

(OFF)




Seleziona il tipo di elettroserratura utilizzato.

On: Elettroserratura magnetica, normalmente alimentata secondo impostazione Vloc. Usci-
ta attiva a cancello chiuso.

Off: Elettroserratura a scatto, normalmente non alimentata.

Prima di ogni manovra di apertura viene fornita alimentazione secondo impostazione Vloc
per il tempo impostato dal parametro TLOC.

(OFF)

Abilita o disabilita i trasmettitori ARC clonati.
[ uHr On: | trasmettitori della seria AK clonati da un trasmettitore ARC gia memorizzato sono abilitati. (ON)
Off: Non sono abilitati trasmettitori clonati.

Abilita o disabilita I'apprendimento remoto dei radiotrasmettitori, come indicato nel paragrafo
- E n “Apprendimento remoto trasmettitori”.

On: Apprendimento remoto abilitato.
Off: Apprendimento remoto non abilitato.

(ON)

Attiva o disattiva la funzionalita di risparmio energetico “ESA”.

On: La centrale, una volta terminata la manovra e terminato il tempo di attivazione della

luce di servizio, toglie alimentazione all’'uscita accessori ponendosi in stato di stand-by.

E 5 =i L'alimentazione degli accessori rimane comunque attiva, solo per il tempo necessario, nel
caso le impostazioni dei parametri AUX1/AUX2 lo richiedano.

Off: Risparmio energetico disabilitato. Da utilizzare nel caso si desideri avere I'uscita ali-

mentazione accessori sempre attivata, ad esempio se si utilizzano tastiere 24 Vdc, o altri

dispositivi che necessitano di essere sempre alimentati.

RADIO (-Ad)

MENU FUNZIONE

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL5Sh) di un codice trasmettitore da assegnare alla funzione
PP passo-passo. Premere il tasto del trasmettitore che si intende assegnare a questa funzione.
Se il codice & valido, viene memorizzato e viene visualizzato il messaggio oH

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL5h) di un codice trasmettitore da assegnare al secondo
Ec h canale radio. Premere il tasto del trasmettitore che si intende assegnare a questa funzione.
Se il codice & valido, viene memorizzato e viene visualizzato il messaggio oH

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL5h) di un codice trasmettitore da assegnare alla funzione
F’E d apertura pedonale (vedi parametro TPED). Premere il tasto del trasmettitore che si intende assegnare a questa funzione.
Se il codice & valido, viene memorizzato e viene visualizzato il messaggio oH

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PU5h) di un codice trasmettitore da assegnare alla funzione
5’: aF’ STOP. Premere il tasto del trasmettitore che si intende assegnare a questa funzione.
Se il codice ¢ valido, viene memorizzato e viene visualizzato il messaggio aH

n EH Selezionando questa funzione il display LCD visualizza il numero di trasmettitori attualmente memorizzati nella ricevente.

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PLU5h) di un codice trasmettitore da cancellare dalla memoria.

]
cuLr Se il codice ¢ valido, viene cancellato e viene visualizzato il messaggio oH
Cancella completamente la memoria della ricevente. Viene richiesta conferma dell’operazione.
e Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL5h) di un una nuova pressione di PGM a conferma dell’o-

perazione.
A fine cancellazione viene visualizzato il messaggio aH

NUMERO MANOVRE (n/1An) |

Visualizza il numero di cicli completi (apre+chiude) effettuate dall’automazione. La prima pressione del pulsante <PG>, visualizza le
prime 4 cifre, la seconda pressione le ultime 4. Es. <PG> 08 {2 >>> <PG> 3456: effettuati 123.456 cicli.

CICLI MANUTENZIONE ("Rc ) |

Questa funzione consente di attivare la segnalazione di richiesta manutenzione dopo un numero di manovre stabilito dall’installatore.
Per attivare e selezionare il numero di manovre, procedere come segue:

Premere il pulsante <PG>, il display visualizza OFF, che indica che la funzione € disabilitata (valore di default).

Con i pulsanti <+> e <-> selezionare uno dei valori numerici proposti (da OFF a 100). | valori vanno intesi come centinaia di cicli di
manovre (ad es.: il valore 50 sta ad indicare 5000 manovre). Premere il pulsante OK per attivare la funzione. Il display visualizza il
messaggio PROG. La richiesta di manutenzione viene segnalata all’utente mantenendo il lampeggiante acceso per altri 10s dopo la
conclusione della manovra di apertura o chiusura.

RESET (-£5)

RESET della centrale. ATTENZIONE!: Riporta la centrale ai valori di default.

La prima pressione del pulsante <PG> provoca il lampeggio della scritta r£5, una ulteriore pressione del pulsante <PG> effettua il
reset della centrale. Nota: Non vengono cancellati i trasmettitori dalla ricevente ne la password di accesso.

Vengono riportati ai valori di default tutte le logiche e tutti i parametri, &€ pertanto necessario ripetere la procedura di autoset.
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AUTOSET (Auto)

Questa funzione va utilizzata per impostare i valori ottimali di funzionamento dell’automazione e, al termine della procedura, vengono
regolati i parametri di SFASAMENTO, TEMPO LAVORO e RALLENTAMENTO.
Per effettuare I’autoset, procedere come segue:
a) Accertarsi che nell’area di manovra delle ante non siano presenti ostacoli di nessuna natura, se necessario, transennare I’area in
modo da impedire I'accesso a persone, animali, auto, ecc.
Durante la fase di autoset, la funzione di antischiacciamento non é attiva.
b) Selezionare la funzione Alito e premere OK.
c) Selezionare con il pulsante <+> o <-> il sotto-menu nL 54, L5U o Enc a seconda della presenza di finecorsa e/o encoder:

nL5U: se il motore & privo di finecorsa e di encoder

L 5U: se il motore é provvisto di finecorsa e privo di encoder

Enc: se il motore e provvisto di encoder e privo di finecorsa
d) selezionato la voce premere OK per dare inizio alla fase di autoset.
La centrale esegue una serie di manovre per I’'apprendimento della corsa delle ante e per la configurazione dei parametri.
Inizialmente entrambe le ante vengono portate in posizione di apertura, quindi dopo alcune manovre di apertura e chiusura a diverse
velocita, di una o di entrambe le ante, la centrale visualizza il messaggio OK. Nel caso I'operazione non abbia esito positivo viene
visualizzato il messaggio £rr. Ripetere I'operazione dopo aver ricontrollato i cablaggi e I'eventuale presenza di ostacoli.
Durante le manovre il display visualizza alcune sigle: oPEn durante 'apertura del motore 1 0 2 e cL a5 durante la chiusura del motore
102

PASSWORD DI ACCESSO (codE)

Consente di inserire un codice di protezione di accesso alla programmazione della centrale.

E’ possibile inserire un codice alfanumerico di quattro caratteri utilizzando i numeri da 0 a 9 e le lettere A-B-C-D-E-F.

Il valore di default € 0000 (quattro zeri) e indica I’assenza di codice di protezione.

In qualsiasi momento & possibile annullare I'operazione di inserimento del codice, premendo contemporaneamente i tasti + e -. Una
volta inserita la password € possibile operare sulla centrale, entrando ed uscendo dalla programmazione per un tempo di circa 10
minuti, in modo da consentire le operazioni di regolazione e test delle funzioni.

Sostituendo il codice 0000 con qualsiasi altro codice si abilita la protezione della centrale, impedendo I’accesso a tutti i menu.

Se si desidera inserire un codice di protezione, procedere come segue:

- selezionare il menu Code e premere OK.

- viene visualizzato il codice 0000, anche nel caso sia gia stato inserito in precedenza un codice di protezione.

- con i tasti + e - si pud variare il valore del carattere lampeggiante.

- con il tasto OK si conferma il carattere lampeggiante e si passa al successivo.

- dopo aver inserito i 4 caratteri compare un messaggio di conferma “CONF”.

- dopo alcuni secondi viene ri-visualizzato il codice 0000

- € necessario riconfermare il codice di protezione precedentemente inserito, in modo da evitare inserimenti involontari.

Se il codice corrisponde al precedente, viene visualizzato un messaggio di conferma “oH”

La centrale esce automaticamente dalla fase di programmazione, e per accedere nuovamente ai menu sara necessario inserire il
codice di protezione memorizzato.

IMPORTANTE: ANNOTARE il codice di protezione e CONSERVARLO IN LUOGO SICURO per future manutenzioni. Per rimuo-
vere un codice da una centrale protetta & necessario entrare in programmazione con la password e riportare il codice al
valore di default 0000.

IN CASO DI SMARRIMENTO DEL CODICE E NECESSARIO RIVOLGERSI ALL’ASSISTENZA

TECNICA AUTORIZZATA, PER IL RESET TOTALE DELLA CENTRALE.

APPRENDIMENTO REMOTO TRASMETTITORI

Se si dispone di un trasmettitore gia memorizzato nella ricevente & possibile effettuare I'apprendimento radio remoto (senza necessita
di accedere alla centrale).

IMPORTANTE: La procedura deve essere eseguita con ante in apertura durante la pausa TCA o a cancello aperto se la logica
TCA é OFF. La logica REM deve essere ON.

Procedere come segue:

1 Premere il tasto nascosto del trasmettitore gia memorizzato.

2 Premere, entro 5s, il tasto del trasmettitore gia memorizzato corrispondente al canale da associare al nuovo trasmettitore. Il lampeg-
giante si accende.

3 Premere entro 10s il tasto nascosto del nuovo trasmettitore.

4 Premere, entro 5s, il tasto del nuovo trasmettitore da associare al canale scelto al punto 2. Il lampeggiante si spegne.

5 La ricevente memorizza il nuovo trasmettitore ed esce immediatamente dalla programmazione.

FUSIBILI E PROTEZIONI

F1: T4A - Fusibile di protezione generale.

F2: Fusibile ripristinabile di protezione uscita alimentazione accessori.

Interviene in caso di sovraccarico o cortocircuito sull'uscita 24Vdc, in tal caso disalimentare la centrale e controllare i collegamenti o
la quantita di accessori collegati all'uscita 24Vdc. Una volta ripristinati i collegamenti in modo corretto |'uscita alimentazione accessori
tornera automaticamente in funzione.

BATTERIA DI EMERGENZA

La centrale TRUST24 comprende la scheda di alimentazione predisposta al collegamento in serie di due batterie 12V 2,1Ah DA.BT2
(opzionali) che consentono il funzionamento dell’automazione anche nel caso di temporanea assenza dell’alimentazione di rete.
Durante il normale funzionamento di rete la scheda TRUST24 provvede alla ricarica delle batterie.

La corrente di carica massima € di 1A, la corrente di carica media & di 300mA. (rispettare la polarita).



DIAGNOSTICA

Ad ogni ingresso & associato un segmento del display che in caso di attivazione si accen-
de, secondo il seguente schema.

Gli ingressi N.C. sono rappresentati dai segmenti verticali.

Gli ingressi N.O. sono rappresentati dai segmenti orizzontali.

La centrale visualizza il messaggio AMP1 o AMP2 in caso di intervento del sensore ampe-
rometrico antischiacciamento.

PHOT-C DAS

MESSAGGI DI ERRORE

Di seguito sono elencati alcuni messaggi che vengono visualizzati dal display in caso di anomalie di funzionamento:

ANP | | Errore ostacolo motore 1/antischiacciamento | Verificare presenza di ostacoli sulla corsa dell’anta motore 1
ANPZ | Errore ostacolo motore 2/antischiacciamento | Verificare presenza di ostacoli sulla corsa dell’anta motore 2
Verificare il corretto collegamento dell’encoder del motore 1 alla centra-
Erc i Errore encoder 1/rilevamento ostacolo le, la presenza di ostacoli sulla corsa dell’anta, il corretto funzionamento
dell’encoder.
Verificare il corretto collegamento dell’encoder del motore 2 alla centra-
Enc?d Errore encoder 2/rilevamento ostacolo le, la presenza di ostacoli sulla corsa dell’anta, il corretto funzionamento
dell’encoder.
Err Errore AUTOSET Ripetere procedura AUTOSET
‘ - L Verificare collegamenti motore 1. Motore scollegato o non funzionante.
Err | |Errore verifica circuito motore 1 .
Problema su centrale di comando
. L Verificare collegamenti motore 2. Motore scollegato o non funzionante.
Err2 |Errore verifica circuito motore 2 .
Problema su centrale di comando
ErrY | Errore verifica fotocellula PHOTA Zslrilflcare collegamenti, allineamento fotocellula PHOT OP o presenza osta-
ErrS | Errore verifica fotocellula PHOTC Zslrilflcare collegamenti, allineamento fotocellula PHOT LC o presenza osta-
E-r8 |Errore attivazione ingressi In fase di autoset € intervenuto un ingresso (START/PP/Open/Close/PED) o
9 uno dei pulsanti (+/-/PG). Ripetere la procedura di autoset
bAr Intervento ingresso BAR (Bordo sensibile) Durante la manovra il bordo sensibile ha rilevato un ostacolo
P . . Surriscaldamento dovuto ad ostacoli permanenti. Sbloccare il cancello e
Ehrll | Intervento protezione termica motore g . . .
verificare non ci siano punti di attrito.
owud { | Sovraccarico M1 Superamento della potenza massima. Verificare motore o presenta attriti
owd? | Sovraccarico M2 Superamento della potenza massima. Verificare motore o presenta attriti
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WARNING

The product shall not be used for purposes or in ways other than those for which the product is intended for and as described
in this manual. Incorrect uses can damage the product and cause injuries and damages.

The company shall not be deemed responsible for the non-compliance with a good manufacture technique of gates as well
as for any deformation, which might occur during use. Keep this manual for further use.

This manual has been especially written to be use by qualified fitters. Installation must be carried out by qualified personnel
(professional installer, according to EN 12635), in compliance with Good Practice and current code.

Make sure that the structure of the gate is suitable for automation.

The installer must supply all information on the automatic, manual and emergency operation of the automatic system and
supply the end user with instructions for use.

Packaging must be kept out of reach of children, as it can be hazardous.

For disposal, packaging must be divided the various types of waste (e.g. carton board, polystyrene) in compliance with
regulations in force.

Do not allow children to play with the fixed control devices of the product.

Keep the remote controls out of reach of children.

This product is not to be used by persons (including children) with reduced physical, sensory or mental capacity, or who are
unfamiliar with such equipment, unless under the supervision of or following training by persons responsible for their safety.
Apply all safety devices (photocells, safety edges, etc.) required to keep the area free of impact, crushing, dragging and
shearing hazard. Bear in mind the standards and directives in force, Good Practice criteria, intended use, the installation
environment, the operating logic of the system and forces generated by the automated system.

Installation must be carried out using safety devices and controls that meet standards EN 12978 and EN 12453.

Only use original accessories and spare parts, use of non-original spare parts will cause the warranty planned to cover the
products to become null and void. All the mechanical and electrical parts composing automation must meet the requirements
of the standards in force and outlined by CE marking.

A\

An omnipolar switch/section switch with remote contact opening equal to, or higher than 3mm must be provided on the
power supply mains.

Make sure that before wiring an adequate differential switch and an overcurrent protection is provided.

Pursuant to safety regulations in force, some types of installation require that the gate connection be earthed.

During installation, maintenance and repair, cut off power supply before accessing to live parts.

Also disconnect buffer batteries, if any are connected.

The electrical installation and the operating logic must comply with the regulations in force.

The leads fed with different voltages must be physically separate, or they must be suitably insulated with additional insulation
of at least 1 mm. The leads must be secured with an additional fixture near the terminals.

During installation, maintenance and repair, interrupt the power supply before opening the lid to access the electrical parts
Check all the connections again before switching on the power. The unused N.C. inputs must be bridged.

it

WASTE DISPOSAL

As indicated by the symbol shown, it is forbidden to dispose this product as normal urban waste as some parts might be
harmful for environment and human health, if they are disposed of incorrectly.

Therefore, the device should be disposed in special collection platforms or given back to the reseller if a new and similar
device is purchased.

An incorrect disposal of the device will result in fines applied to the user, as provided for by regulations in force.

Descriptions and figures in this manual are not binding. While leaving the essential characteristics of the product unchanged, the manufacturer reserves
the right to modify the same under the technical, design or commercial point of view without necessarily update this manual.




TRUST24 CONTROL PANEL
ELECTRICAL CONNECTIONS

The following table shows the electrical connections in Fig. 1:

Terminals Function Description

L-N-GND Supply Mains input 115-230Vac 50-60Hz

+ BATT - Batteries Input for connection of the back-up batteries (accessory)

MOT1 Motor 1 Connector for connection of 24 Vdc MOT1

MOT2 Motor 2 Connector for connection of 24 Vdc MOT2

BLINK Flashing light 24Vdc flashing connection 4W max.

LOCK Electric lock Electric lock connection.

AUXA AUX 1 auxiliary output %&t.put with configurable N.O. contact from working parameter AUX1. Max load 500
Power supply output accessories 24Vdc/0.5A max.

+ 24V - Output 24Vdc ATTENTION! With ESA:ON logic, during the Stand-by phase, the power supply of
the accessories is interrupted. See ESA Logic
Sensitive bar contact input, a resistor is pre-installed on the terminals of 8,2 KOhm.
Resistive bar 8K2: connect the bar to the terminals eliminating the pre-installed resis-

BAR Sensitive edge tance as indicated in Figure 1.
Mechanical bar: connect the bar in series to the resistance as indicated in Figure 1.
The intervention of the bar stops movement of the gate and inverts for approx. 3s.

+AL.ENC.- Encoder power supply Egsv(;c:esruzg\ll;ec:jt;ﬁﬂf{)r Encoder M1 and M2. Use a 3x0,5mm2 cable max. length 10m..

COM Limit switch common Common for limit switch inputs SW01/SW02/SWC1/SWC2

SWO/E1 FC/Encoder input 1 Input for limit switch contact Open Motor 1 or for signal Encoder Motor 1

SWC1 FC input Input for limit switch contact Motor 1 closing

SWO0/E2 FC/Encoder 2 input Input for contact limit switch Open Motor 2 or for signal Encoder Motor 2

SWC2 FC input Input for limit switch contact Motor 2 closing

PHOT OP Photocell OPEN Photocell input enabled in OPENING and CLOSURE (N.C. contact).

PHOT CL Photocell CLOSE Photocell input enabled in CLOSURE (N.C. contact).

STOP STOP STOP button input (N.C. contact)

OPEN OPENED OPEN button input (N.O. contact). You can connect a timer for opening in time slots.

CLOSE CLOSED CLOSE button input (N.O. contact).

PED PEDESTRIAN |I’Daemd:aats(;rﬂan button input (N.O. contact), opening command of motor 1, see TPED pa-

P.P. Step-by-Step :‘Eip;.—by—Step button input (N.O. contact). You can connect a timer for opening in time

COM Common Inputs Common for the inputs for control and photocells and STOP

AUX2 AUX 2 auxiliary output 21:.put with configurable N.O. contact from working parameter AUX1. Max load 500

gt ke e g antenna comectn

EXP1 Extension 1 Expansion connector for serial KNX or pro.UP

EXP2 Extension 2 Expansion connector for serial pro.UP
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CONNECTIONS CHECK

Disconnect power supply.

Manually release the gates, bring them to approx. half the stroke and lock them again.

Restore the power supply.

Give a step by step command using the button connected to the input of the PP, remote control or button <->.
The gates must move in opening.

If this is not the case, simply invert the motor running wires.

6) Using MINV logic, select the motor which must start to move first in opening, see Fig.3.

7) Execute an autoreset procedure (see AUTOSET menu).

b wWwN =
—-—=2C0

~

AUTOSET

This function is used to set the optimal automation operating values and, at the end of the procedure, the parameters of DISPLACE-
MENT, WORKING TIME and SLOWDOWN are adjusted.
To autoset, proceed as follows:
1) Ensure that in the manoeuvre area of the gates there are no obstacles of any kind.
If necessary, block off the area to prevent access to people, animals, cars, etc.
During the autoset phase, the anti-crushing function is not active.
2) Press the PG button to access programming, with the button + select the AUTO function and press PG.
3) Select the type of motor used:
ENC Motors with standard encoder
LSU Motors with electromechanical limit switch.
NLSU Motors without limit switch and encoder (timed function automatically calculated between the mechanical stops via ampero-
metric detection)
4) Press OK to start the autoset phase.
5) The central unit performs a sequence of operations: single partial openings, full openings and closings at different speeds, and so on.
During this phase, the display will show some acronyms that indicate the operation that is being performed at that time:
OPM1/2: motor 1 or 2 in opening phase
CLM1/2: motor 1 or 2 in closing phase.
If the motor movement is opposite to what is indicated on the display, stop the autoset by pressing any of the programming buttons,
reverse the +/- wires of the motor and repeat the autoset operation.
6) When the autoset phase has ended, the message OK is displayed.
Note:
If the autoset is not successful, an ERR error message is displayed, refer to the Error Message table and proceed accordingly, and then
repeat the autoset operation.

PROGRAMMING

Programming of the various functionalities of the control panel is carried out using the LCD display on the control panel and setting the
desired values in the programming menu described below.

The parameters menu allows a numerical value to be set to a function, similar to an adjustment trimmer.

The logic menu allows a function to be activated or deactivated, similar to the setting of a dip-switch.

Other special functions follow the parameters and logics menu and can vary according to the software revision.

TO ACCESS PROGRAMMING:

1 - Press the <PG> button to display the first “PAR” parameter menu.

2 - Choose with button <+> or <-> the menu you intend selecting (PAR>LOG>RAD>NMAN>MACI>RES>AUTO>CODE).
3 - Press the <PG> button, the display shows the first function available on the menu.

4 - Use the <+> or <-> button to select the function you wish to change.

5 - Press the <PG> button to display the value currently set for the selected function.

6 - Use the <+> or <-> button to select the value you wish to assign to the function.

7 - Press the <PG> button to display the “PRG” signal indicating successful programming.

NOTES:

Pressing <+> and <-> simultaneously within a function menu allows you to return to the top menu without making any changes.
Hold the <+> or <-> button to accelerate the increase/decrease of values.

After 60s standby, the control panel exits programming mode and the display switches off.

Pressing the button <-> with the display off is the same as a step by step command.

On switching on the board, the software version is displayed for approx. 5s.



PARAMETERS, LOGICS AND SPECIAL FUNCTIONS

The following table describes the individual functions available in the control panel.

PARAMETRS (PAr)
MENU FUNCTION MIN-MAX-(Default) MEMO
Automatic closure time Active only with “TCA”=ON logic.
t c H At the end of the time set, the control panel commands a closure manoeuvre. 3-240-(40s)
E PE d Adjusts the opening percentage of motor 1 (pedestrian function). 1-99 (50)
Value is expressed as a percentage (99% complete opening of the gate).
g ‘ Adjusts the motor 1 OPENING speed during the normal phase. . o
F SQ ! Value expressed as a percentage. 50-99 (99%)
« | Adjusts the motor 2 CLOSING speed during the normal phase. _ o
FSC ! Value expressed as a percentage. 50-99 (99%)
Adjusts the motor 2 OPENING speed during the normal phase. _ o
FSDE Value expressed as a percentage. 50-99 (99%)
Adjusts the motor 2 s CLOSING peed during the normal phase. ) o
FSC E Value expressed as a percentage. 50-99 (99%)
S. ¢ | Adjusts the motor 1 OPENING speed during the slowdown phases*. 10-50 (25%)
Lot Value expressed as a percentage. °
5. ¢ | Adjusts the motor 1 CLOSING speed during the slowdown phases*. 10-50 (25%)
LCt Value expressed as a percentage. °
) Adjusts the motor 2 OPENING speed during the slowdown phases*. _ o
S" DB Value expressed as a percentage. 10-50 (25%)
) Adjusts the motor 2 CLOSING speed during the slowdown phases*. ) o
5" CE Value expressed as a percentage. 10-50 (25%)
' Mot.2 opening delay time e
justs the delay time in opening of motor 2 compared to motor
Ediio Adj he delay time i ing of 2 d 1 0-15-(2s)
Ial Mot.1 closure delay time AN
tdiic Adjusts the delay time in closure of motor 1 compared to motor 2 0-40-(39)
LS Adjusts the slowdown phase in the opening and closing of the M1 motor. 1-99 (20%)
et Value expressed as a percentage on the entire run.
™ Adjusts the slowdown phase in the opening and closing of the M2 motor. ) o
£ S' ! Value expressed as a percentage on the entire run. 1-99 (20%)
m_ 1 | Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device* (amperometric sensor) 00_(3(0/ V<
Pi o1 during the opening phase at normal speed - Motor 1 1-99-(30%)
o Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device* (amperometric sensor) 00_(3M0/ V<
Pi L during the closure phase at normal speed - Motor 1 1-99-(30%)
" Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device* (amperometric sensor) 00 (30/
Pi 'DB during the opening phase at normal speed - Motor 2 1-99-(30%)
" Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device* (amperometric sensor) 00 (30/
Pi 'CE during the closure phase at normal speed - Motor 2 1-99-(30%)
« | Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device* (amperometric sensor) 00 (30
PSD ! during the opening phase at slowdown speed - Motor 1 1-99-(30%)
« | Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device* (amperometric sensor) 00 (RA0L
PSC ! during the closure phase at slowdown speed - Motor 1 1-99-(30%)
Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device* (amperometric sensor) _00_(3 0\
PSDE during the opening phase at slowdown speed - Motor 2 1-99-(30%)
Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device* (amperometric sensor) 00_(3M 0\
PSCE during the closure phase at slowdown speed - Motor 2 1-99-(30%)
SERL (Service light) enabling time outputs AUX1/AUX2.
ELS On each manoeuvre, the contact closes for the time set. 1-240-(60s)
ee connection screen Figure
S i Fi 5/6
Enabling time of outputs AUX1/AUX2 when set as second radio channel.
Ecch 0: Bistable output, the status of the output switches on each command received. 0-250-(1s)
1-250: switching time in seconds
E Electric lock enabling time. 0-50
Loc Value expressed in 1/10s (0=0s - 50=5s) (10=1s)
uloc Electric lock power supply voltage. 0-1-(0)

0: 12V - 1:24V
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Sets a short inversion once the closure limit switch point has been reached.
SHSC It may be useful to facilitate the manual release of the gate. 0-40 (10)
Value expressed in 1/10 (0=0s - 40=4s)

Sets a short inversion once the opening limit switch point has been reached.
SF{SQ It may be useful to facilitate the manual release of the gate. 0-40 (5)
Value expressed in 1/10 (0=0s - 40=4s)

_ Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device (encoder) during the
'_-,EFh_, phase at normal speed. 0-99-(1%)
0:0ff -1: minimum sensitivity - 99: maximum sensitivity

Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device (encoder) during the
SERr slowdown phase*. 0-99-(1%)
0:0ff -1: minimum sensitivity - 99: maximum sensitivity

Configures the AUX1 output operating mode.

0: SCA output (default)
1: radio 2ch output
2: courtesy light output (based on the time set by TLS parameter). See Fig.5
3: zone light output (always on with motor in motion and during TCA count). See Fig.5.
RUH | | 4: Photo-test Used to power the transmitters of the photocells in TEST mode. 0-6 (0)
5: Flashing output, copies the behaviour of the BLINK output
6: Alarm output. If the photocells remain engaged for over double the TCA set time,
the contact closes.
ATTENTION! The 24Vdc LED lamps, due to inrush current, cannot be directly connected
to the AUX outputs, use a decoupling relay.
Configures the AUX2 output operating mode.
0: SCA output (default)
1: radio 2ch output
2: courtesy light output (based on the time set by TLS parameter). See Fig.6
3: zone light output (always on with motor in motion and during TCA count). See Fig.6.
RUHZ | 4: Photo-test Used to power the transmitters of the photocells in TEST mode. 0-6 (1)
5: Flashing output, copies the behaviour of the BLINK output
6: Alarm output. If the photocells remain engaged for over double the TCA set time,

the contact closes.
ATTENTION! The 24Vdc LED lamps, due to inrush current, cannot be directly connected
to the AUX outputs, use a decoupling relay.

* ATTENTION: FURTHER SETTING OF THESE PARAMETERS CAN BE DANGEROUS.
COMPLY WITH LEGISLATION IN FORCE!
With the motors without a limit switch and/or encoder, adjust the sensitivity of the sensor that causes stoppage during the
slowdown phase.
**1: minimum force/torque - 99: maximum force/torque.

The control panel avails of two anti-crushing devices: the amperometric sensor (adjusted by parameters PMO1/2-PMC1/2-PSO1/2-
PSC1/2) and the encoder (adjusted by the SEAV and SEAR parameters).

Using the Autoset procedure, the sensitivity of the amperometric sensor is adjusted by default, while the encoder (with default setting)
only activates if the gate stops completely following impact.

You are advised to only use a system at a time, giving preference to the amperometric sensor, whose response time is less.

LOGIC (Lok)

ON-OFF-
MENU FUNCTION Detout MEMO

Enables and disables automatic closure.
Ech On: automatic closure enabled. (ON)
Off = automatic closure disabled

Enables or disables the shared function.
bl On: shared function enabled. The S.S. or transmitter impulse has no effect during the

i : (OFF)
opening phase.
Off: apartment complex function disabled.
Enables or disables the condominium function during TCA counting.
l‘bCH On: apartment complex function enabled. The PP or transmitter pulse has no effect during (OFF)

TCA counting.
Off: apartment complex function disabled.

Select the operating mode of the "P.P. button” and the transmitter.
PP On: “Operation”; OPEN> CLOSE > OPEN> (OFF)
Off: “Operation”; OPEN>STOP>CLOSE>STOP>

_ Enables or disables pre-flashing.
PrE On: Pre-flashing enabled. The flashing light activates 3s before the motor starts. (OFF)
Off: Pre-flashing disabled.
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Enables and disables rapid closure.
On: rapid closure enabled. With the gate open or in the opening phase, intervention of the

C_)
=148 photocell causes automatic closure 3 s after complete opening. Active only with TCA:ON (OFF)
Off = rapid closure disabled
Person present function enabled or disabled.
On: Person Present Operation
hEr The APRE/CHIUDE button must be kept pressed throughout the manoeuvre. Opening the (OFF)
STOP input stops the motor. All the safety inputs are disabled.
Off: Automatic/semi-automatic operation.
Selection of the flashing light operating mode during the TCA time
LEcH | On: Flashing indicator light on during TCA (OFF)
Off: Flashing indicator light off during TCA
Sets the BLINK flashing output operating mode.
ir“:ll._H On: The output provides intermittent voltage during the manoeuvre phase (2 flashes per (OFF)
second).
Off: The output provides continuous voltage during the manoeuvre phase.
Enables or disables the photocells check on the PHOT Op input, enabled both in closure
and in opening.
t Sl': ! On: Check enabled. If the check has a negative outcome, no manoeuvre is commanded. (OFF)
See Fig.5/6 - “PHOTO TEST”. (AUX=4)
Off: Check the photocells on each disabled manoeuvre. This setting requires maintenance
of photocells every 6 months.
Enables or disables the photocells check on the PHOT ClI input, enabled both in closure
and in opening.
t .__-".:E, On: Check enabled. If the check has a negative outcome, no manoeuvre is commanded. (OFF)
See Fig.5/6 - “PHOTO TEST”. (AUX=4)
Off: Check the photocells on each disabled manoeuvre. This setting requires maintenance
of photocells every 6 months.
Enables or disables the BAR input TEST.
Activation of the TEST function is only possible using items SC.RF and RF/RF.SUN, consult
ot the specific instructions.
t "-"': 3 On: Check enabled. If the check has a negative outcome, no manoeuvre is commanded. (OFF)
See Fig.4 - “BAR TEST”. (AUX=4)
Off: Test disabled.
Selection of the PHOT CL input operating mode.
On: PHOT CL input enabled only in closure.
In closure: opening of the contact causes stoppage of the motor and instantaneous inver-
sion of the running direction (opens).
Phcl | Off: Active PHOT CL input both in closure and opening. (OFF)
In opening: opening of the contact caused by stoppage of the motor, when the photocell
is free, motor opening restarts.
In closure: opening of the contact causes stoppage of the motor, when the photocell is free,
the motor running direction inverts (opens).
Selection of the motors 1 or 2 operating mode.
.‘nat On: Use for a single motor, connected to output M1 (OFF)
Off: Use for two motors.
Motors start order:
n n On: motor 2 starts first in opening. (OFF)
Off: motor 1 starts first in opening.
Enables or disables the “Forced opening function without mains) function (can only be
enabled with the emergency batteries connected and working).
RaPE On: Function enabled. In the event of a power cut, before the emergency battery goes (OFF)
completely flat, the control panel forces an opening manoeuvre.
The automation remains open until the mains power supply is restored.
Off: Function not enabled.
Enables or disables inversion strike.
=1y On: Function enabled. Before each opening movement, the control panel commands a 2s (OFF)
movement in the opposite direction to facilitate release of the solenoid valve.
Off: Function disabled.
Enables or disables the block in opening function.
bl co | On: Block function enabled. . (OFF)

Off: Block function disabled.
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Enables or disables the block in closure function.
bl cc | On: block function enabled. (OFF)
Off: Block function disabled.

Selects the type of electric lock used.

On: Magnetic electric lock, normally powered according to the Vloc setting. Output en-
abled with gate closed. (OFF)
Off: Latch electric lock, normally not powered.

Before each opening movement, it is supplied according to the Vloc setting for the time set
by the TLOC parameter.

Enables or disables the cloned ARC transmitters.
cC uH r On: The AK series transmitters closed from an ARC transmitter already stored are enabled. (ON)
Off: The cloned transmitters are not enabled.

Enables or disables remote learning of the radio transmitters, as indicated in the
= “Transmitters remote learning” paragraph.

rEi On: Remote learning enabled. (ON)

Off: Remote learning disabled.

Enables or disables the “ESA” energy saving functionality.

On: The control unit, once the manoeuvre has terminated and enabling time is up of the
service light, removes the power supply to the accessories output, setting in stand-by
status.

E SH The power supply of the accessories however remains enabled, only for the necessary time, (ON)
if the AUX1/AUX2 parameters need it.

Off: Energy saving disabled. To use if you want to have the accessories power supply
always enabled, for example if using 24 Vdc, or other devices that need to be always

powered.
RADIO (-Ad)
MENU FUNZIONE
Selecting this function, the receiver sets in standby (Push) of a transmitter code to assign to the step-step function. Press
PP the transmitter key you intend to assign to this function.

If the code is valid, it is saved and the message OK is displayed

Selecting this function, the receiver sets in standby (Push) of a transmitter code to assign to the second radio channel.
EC h Press the transmitter key you intend to assign to this function.
If the code is valid, it is saved and the message OK is displayed

Selecting this function, the receiver sets in standby (push) of a transmitter code to assign to the pedestrian opening
PEd function (see TPED parameter). Press the transmitter key you intend to assign to this function.
If the code is valid, it is saved and the message OK is displayed

Selecting this function, the receiver sets in standby (Push) of a transmitter code to assign to the STOP function. Press
SEoF | the transmitter key you intend to assign to this function.
If the code is valid, it is saved and the message OK is displayed

mnoEH Selecting this function, the LCD display shows the number of transmitters currently saved in the receiver.

Selecting this function, the receiver sets in standby (Push) of a transmitter code to delete from the memory.

]
cLr If the code is valid, it is cancelled and the message OK is displayed

Completely deletes the receiver memory. Confirmation is required of the operation.
rEr By selecting this function, the receiver sets in standby (Push) of a new PGM press to confirm the operation.
At the end of the deletion, the message OK is displayed.

NUMBER OF MANOUEVRES (n~/iAn) |

It displays the number of complete cycles (open-+close) carried out by automation. The first press of the <PG> button displays the first
4 digits, the second press displays the last 4. e.g. <PG> 00 {2 >>> <PG> 3456: executed 123.456 cycles.

MAINTENANCE CYCLES (7Ac i) |

This function allows you to enable the maintenance signal request after a number of manoeuvres established by the installation tech-
nician. To enable and select the number of manoeuvres, proceed as follows:

Press the <PG> button. The display shows OFF, which indicates the function is disabled (default value).

With the <+> and <-> buttons, select one of the numerical values proposed (from OFF to 100). The values should be intended as
hundreds of manoeuvre cycles (e.g.: the value 50 indicates 5000 manoeuvres). Press the OK button to enable the function. The dis-
play shows the message PROG. The maintenance request is signalled to the user while maintaining the flashing indicator light on for
another 10 s after conclusion of the opening or closure manoeuvre.
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RESET (r£5)

Control panel RESET ATTENTION!: It returns the control panel to the default values.

Pressing the <PG> button for the first time causes the RES message to flash; pressing the <PG> button again resets the control panel.
Note: The transmitters are not deleted from the receiver or the access password.

All the logic and all the parameters are brought to the default values and it is therefore necessary to repeat the autoset procedure.

AUTOSET (AUto)

This function is used to set the optimal automation operating values and, at the end of the procedure, the parameters of DISPLACE-
MENT, WORKING TIME and SLOWDOWN are adjusted.
To autoset, proceed as follows:
Ensure that there are no obstacles in the operating area of the gates, if necessary, cordon off the area to prevent access to people,
animals, cars, etc.
During the autoset phase, the anti-crushing function is not active.
b) Select the Auto function and press OK.
c) Select with the button <+> or <-> the sub-menu nL 54, L5U or Enc according to the presence of the limit switch and/or encoder:
nL 5U: if the motor is without a limit switch and encoder
L 5U: if the motor is equipped with a limit switch and encoder
Enc: if the motor is equipped with an encoder and without a limit switch.
d) having selected the item, press OK to start the autoset phase.
The central panel executes a series of manoeuvres for learning of the gate stroke and for configuration of the parameters.
Initially both the gates are brought to the opening position, then after a few opening and closure manoeuvres at different speeds, of
one or both gates, the control panel displays the message OK. If the operation does not have a positive outcome, the ERR message
is displayed. Repeat the operation after checking the wiring and the presence of obstacles
During the manoeuvres, the display shows each code: oPEn during opening of motor 1 or 2 and cL a5 during closure of motor 1 or 2.

PASSWORD (cadf)

It allows you to enter the access protection code to control panel programming.

You can enter an alphanumerical code of four characters using the numbers from 0 to 9 and the letters A-B-C-D-E-F.

The default value is 0000 (four zeros) and indicates the absence of the protection code.

At any time, you can cancel the code entering operation, pressing the + and - keys simultaneously. Once the password is entered,
you can operate the control panel, entering and exiting programming for a time of approx. 10 minutes, to allow the adjustment and
test operations of the functions.

By replacing the code 0000 with any other code, you enable protection of the control panel, preventing access to all the menus.

If you want to enter a protection code, proceed as follows:

- select the Code menu and press OK.

- the code 0000 is displayed, even if a protection code has already been previously entered.

- use the + and - keys to change the value of the flashing character.

- the OK key confirms the flashing character and moves on to the next one.

- after entering the 4 characters, a “CONF” confirmation message appears.

- after a few seconds, the code 0000 is displayed again.

- it is necessary to reconfirm the previously entered protection code in order to avoid unintentional entries.

If the code corresponds to the previous one, an “OK” confirmation message is displayed.

The control panel automatically exits the programming phase and to access the menu again, the saved protection code will be neces-
sary.

IMPORTANT: NOTE the protection code and KEEP IT IN A SAFE PLACE for future maintenance. To remove a code from a
protected control panel, you should enter programming with the password and bring the code to the default value 0000.

IF THE CODE IS LOST, IT IS NECESSARY TO CONTACT THE AUTHORISED TECHNICAL

SERVICE CENTRE FOR A TOTAL RESET OF THE CONTROL PANEL.

TRANSMITTERS REMOTE LEARNING

If you have a transmitter already stored in the receiver, it is possible to carry out radio remote learning (without having to access the
control panel).

IMPORTANT: The procedure must be carried out with the gate in opening during the TCA pause or the gate open if the TCA
logic is OFF. The REM logic must be ON.

Proceed as follows:

1 Press the hidden key of the transmitter already stored.

2 Press, within 5s, the key of the transmitter already stored corresponding to the channel to associate with the new transmitter. The
flashing light comes on.

3 Press, within 10s, the hidden key of the new transmitter.

4 Press, within 5s, the key of the new transmitter to associate with the channel chosen in point 2. The flashing light goes out.

5 The receiver memorises the new transmitter and immediately exits programming.

FUSES AND GUARDS

F1: T4A - Main safety fuse.

F2: Resettable safety fuse for accessories power supply output.

Intervenes in the event of overload or short circuit on 24 Vdc output. In this case, disconnect the control panel and check the connec-
tions or the quantity of accessories connected to the 24Vdc output. Once the connections are reset in correct mode, the accessories
power supply output will automatically start working again.
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EMERGENCY BATTERY

The TRUST24 control panel includes the power supply board prepared for connection in series of two batteries 12V 2,1Ah DA.BT2
(optional) which enable operation of the automation also in the event of temporary absence of the mains power supply.

During normal operation of the mains, the TRUST24 board recharges the batteries.

The maximum load current is 1A, the average loading current is 300mA. (respect polarity).

DIAGNOSTICS

PHOT-C DAS

On each input, a display segment is associated which in the event of activation switches
on, according to the following board.

The N.C. inputs are represented by the vertical segments.

The N.O. outputs are represented by the vertical segments.

The control panel displays the message AMP 1 or AMP2 in the event of intervention of the
anti-crushing device amperometric sensor.

ERROR MESSAGES

The list is displayed of some messages which are shown on the display in the event of an operating anomaly:

ANP Motor 1 obstacle error/anti-crushing Check the presence of obstacles on the stroke of the motor gate 1
AnP2 Motor 2 obstacle error/anti-crushing Check the presence of obstacles on the stroke of the motor gate 2
Check correct connection of the encoder of motor 1 to the control panel,
Enc | | Encoder 1 error/obstacle detection the presence of obstacles on the stroke of the gate and correct operation
of the encoder.
Check correct connection of the encoder of motor 2 to the control panel,
Encd | Encoder 2 error/obstacle detection the presence of obstacles on the stroke of the gate and correct operation
of the encoder.
Err AUTOSET error Repeat autoset procedure
E ‘ Motor 1 circuit test error Check motor 1 connections. Motor disconnected or not working. Problem
rr on control panel
Err2 | Motor 2 circuit check error Check motor 2 connections. Motor disconnected or not working. Problem
rr on control panel
ErrY PHOTA photocell test error Check connections, alignment of the photocell PHOT OP or obstacles
P present.
Check connections, alignment of the photocell PHOT LC or obstacles
Err5 | PHOTC photocell test error oresent.
E-rB Inouts enabling error During the autoset phase, an input activated (START/PP/Open/Close/PED)
r P 9 or one of the buttons (+/-/PG) activated. Repeat the autoset procedure.
bAr BAR input intervention (sensitive edge) During the manoeuvre, the sensitive edge detected an obstacle.
Ehell Motor thermal switch safety device interven- | Overheating due to permanent obstacles. Release the gate and check
1 tion there are no friction points.
oud | Overload M1 Maximum power exceeded. Check motor or presence of friction.
oudd | Overload M2 Maximum power exceeded. Check motor or presence of friction.
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YKP YBATA

Bupi6 He MOXHa BUKOpPUCTOBYBaTU ANs Uinei abo cnocobamu, BigMiHHUMU Bi TUX, ONst SKMX BiH NPU3HAYEHWUI | SKi ONUCaHo B LbOMY
noci6HuKy. HenpaBunbHe BUKOPUCTAHHSA MOXe MOLUKOANTM BUPIO | CIPUYMHUTY TPABMU Ta YLLKO[XKEHHS.

BrpobHWk He Hece BianoBiAanbHOCTI 3a HEAOTPUMAHHS HaNEXHOI TEXHOSOrT MOHTa)y BOpIT, a Takox 3a byab-aki ae-copmauii, siki
MOXYTb BUHUKHYTW Nig Yac ekcnnyarauii. 36epirante Len nociGHMK Ans NoAanbLLIOro BUKOPUCTaHHS.

Lisa iHcTpykuis 6yna cneuianbHO HanucaHa ANsi BUKOPUCTaHHSA KBanidhikoBaHumy daxiBusmu. MoOHTax NOBWMHEH BUKOHyBaTUCS
KBanidikoBaHMM NepcoHanom (NPodeCiNnHNM MOHTaXXHUKOM, 3rigHo 3 EN 12635), BignoBiaHO A0 HAaNeXHOi NPaKTUKN Ta YAHHUX HOPM.
lMepekoHanTecs, O KOHCTPYKLiA BOPIT NiAXOANTb ANA aBToMaTtun3aawii.

MOHTaXHUK NOBMHEH HadaTu BClo iHopMaLilo NPo aBTOMaTUYHY, Py4YHy Ta aBapiinHy poboTy aBTOMaTUYHOI CUCTEMU, a TaKOX HagaTn
KIHLLEeBOMY KOpUCTYBaYeBi IHCTPYKLilO 3 ekcnnyaradil.

YnakoBsky cnig 36epiratv B HeAoOCTYNHOMY AN AiTel MicLi, OCKinbku BoHa Moxe ByTn Hebesne4Holo.

[ns yTunizauii ynakoBky HeOOGXiAHO PO3AINMTU Ha pi3Hi BUAM BIAXOAIB (Hanpuknaz, KapToH, NomnicTMpon) BianoBigHO 80 YMHHUX HOPM.
He possonsnte aitam rpatucs 3 ikCoBaHMMM NPUCTPOSIMU KEPYBaHHSA BUPODY.

36epiranTe NynbTN AUCTAHLIHOrO KepyBaHHS B HEAOCTYNHOMY AN AiTen Micui.

Llem Bupi6 He npu3HayYeHUn AnNS BUKOPUCTaHHS ocobamu (Bkntovaoun Aiten) 3 obmexeHnmn @isvyHMMK, CeHCopHuMK abo
po3ymoBuMU 34i6HOCTAMU, a0 TUMM, XTO HE 3HANOMUIA 3 TaKUM OBNagHaHHAM, 3a BUHSITKOM BUMAAKiB, KON BOHW nepebyBatoTb nia
Harnsgom abo nicna HaB4YaHHA, NpoBeAeHOro ocobamu, BiANOBi4anbHUMKM 3a ixHIO 6e3neky. 3acTocoByMTE BCi 3aXMCHi NPUCTPOI
(dboTOENemMeHTH, 3axMCHi AaTyMKu TOLWO), HeobXiaHi AnsA Toro, Wwob 3axMCTUTU 30HY BiA YAApIB, PyW-HYBaHHSA, NepeTaryBaHHA Ta
nopisis. BpaxoByWTe 4MHHI CTaHOapTM Ta AUMPEKTUBMW, KpUTEepii HamexHOl MpaKkTUKW, LiNnboBe BWKOPWUCTAHHS, CepeaoBuLLe
BCTaHOBIEHHS, NOriky poboTy CUCTEMM Ta CUMK, LLLO FreHepPYITbCA aBTOMAaTN30BaHOK CUCTEMOIO.

MOHTax NOBMHEH BMKOHYBATMCA 3 BUKOPWUCTAHHSAM 3anobixXHUX NPUCTPOIB i 3acobiB KepyBaHHSA, siki BignosigawTe ctaHaaptam EN
12978 i EN 12453.

BrkopucToBYITE NULLIE OpUriHanbHi KOMNIEKTYo4i Ta 3anacHi YaCcTUHMW, BUKOPUCTaHHA HEeOpUriHarnbHWX 3anacHWX YacTuH npu3seae
[0 aHynoBaHHA rapaHTii Ha npoaykuito. Bci MexaHiyHi Ta enekTpuyHi YacTuMHW, WO BXOAATb OO CKMagy aBTOMAaTWKW, MOBWHHI
BiAMNoBi4aTV BUMOram YMHHUX CTaH4apTiB i No3HayveHi mapkyBaHHsaM CE.

B mepexi xvBneHHa noBuHeH OyTu nepenbayeHnn 6araTonoMOCHUIA BUMMKAY/CEKLIMHUA BUMMKAY 3 OUCTaHLUINHAM PO3MUKAHHAM

KOHTaKTIB 3 MPOMXKKOM, L0 JOpPiBHIOE abo nepesuLlye 3 MM.

Mepen nigknioyeHHAM nepekoHanTecs, Wo nepeabdayeHo BiANOBIAHWI AndepeHLianbHUI BUMUKAY | 3aXMCT Big nepeHanpyru.

BignosigHO A0 YMHHMX NpaBun 6e3nekun, AesKi TUNU MOHTaXy BUMaralTb 3a3eMSIEHHS XXUBMEHHS BOPIT.

Mig 4Yac MOHTaxy, TEXHIYHOro oBCnyroByBaHHSI Ta PEMOHTY BiOKMOUITL ENEKTPOXUBMEHHS nepen AOCTYNOM [0 YacTuH, Lo

3HaxoAsaTbCA Nig Hanpyroto.

Takox Big'eaHanTe BydepHi akymynsaTopu, sSIKLLO BOHM NiAKIMIOYEHi.

EnekTpnyHa ycTaHoBKa i norika poboTn NOBMHHI BigNOBIAATM YAHHUM HOPMaM i NpaBuam.

MpoBiAHMKM 3 Pi3HOD HANPYrok NOBWHHI ByTK hi3UYHO BigOKpeMMeHi, abo HaNeXHUM YMHOM i30MbOBaHi 3 AOAATKOBOK i30MsLi€t0 He

MeHwe 1 MMm. [poBigHVKN NOBMHHI ByTK 3aKkpinneHi 4oAaTKOBUM KpinneHHAM 6ins knem.

IMig Yac MoHTaxy, TEXHIYHOro 0OCNyroByBaHHsI Ta PEMOHTY BifKIIOUiITh €NEKTPOXUBMEHHS, MEPLL HiX BIAKPUBATM KPULLKY AnS AOCTYNy

[0 enekTpuYHUX YacTuH. [epen yBIMKHEHHSAM XWBIEHHS Lie pa3 nepesipTe Bei 3'egHaHHs. HeBukopucTaHi Bxoam N.C. (HopMarnbHo

3aMKHEHi) NOBUHHI ByTW nepekpuTi.

YTUNI3ALIA BIAXOOIB

Ak nokazaHO CMMBOSIOM, Liei BUPiO 3a00OpOHEHO yTUNi3yBaT pa3oM 3i 3BUYaNHUMK NOOYTOBUMMK BiAXOAaMM, OCKINbKU OesiKi Moro

YaCTUHN MOXYTb BYTU LIKIAAMBUMW 418 HABKONMLUHLOTO Ce-pefoBMLLa Ta 340POB'S NIOANHM, SKLO iX YTUi3yBaTh HENPaBMIIbHO.

Tomy nNpuCTpin cnig yTunisyBatn Ha cneuianbHnx nnatdopmax ansa 36opy abo noBepHyTV npogasuto, AKLWO byae npuabaHo HOBUIA
B 2HAIOTYHWIA NPUCTPIN.

HenpasunbHa yTunisauis npucTpoto npu3sene A0 HaknadeHHs Ha kopucTyBada Wwrpadis, nepeadavyeHnx YAHHUM 3aKOHOA4,aBCTBOM.

Onucu ma MaltoHKU 8 UbOoMy MocibHUKY He € 0608'3KosuMu. 3anuwaryu OCHOBHI Xapakmepucmuku 8upoby He3MiHHUMU, 8UPOBHUK 3anuwae 3a coboro npaso
3MiH8amu ix 3 mexHiyHoI, dusaliHepcbKoi abo KomepuiliHoi moyku 3opy 6e3 0608'13K08020 OHOBIIEHHSI Ub020 MOCIGHUKA.
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BJIOK YMNPABJ1IHHA TRUST24

ENEKTPU4HI 3'€O0HAHHA
Y Tabnuui HMx4e onucaHi eneKkTpuyHi 3'egHaHHs, NokasaHi Ha puc. 1:
Knemun DyHKLUIA Onuc
L-N-GND PKuBneHHs Bxig xunBnexHsa 115-230 B 3aminHoro ctpymy 50-60 My
+ BATT - Batapei Bxig ansa nigknodeHHa 6ydepHnx 6atapeit (KOMMIeKTyodi)
MOT1 Motop 1 Pos'em ans nigknioyeHHa MOT1 24 B nocTiiHOro ctpymy
MOT2 Motop 2 Pos'em ans nigknioyeHHa MOT2 24 B nocTiiHOro ctpymy
BLINK CurHanbHa namna Po3'em ans nigknioyYeHHsa curdanbHoi namnu 24 B nocTinHOro ctpymy, makc. 4 Br.
LOCK EnekTpnyHun samok Po3'em ans nigknioYeHHs enekTpu4HOro 3amka.
. . ) Buxig 3 HOpManbHO 3aMKHEHWM KOHTaKTOM, LLIO HanawTOBYETLCS 3@ AONOMOrot pobo4oro
AUX1 flonombxruit Buxin AUX 1 napametpa AUX1. MNoTyxHicTb makc. 500 MA.
+ 24y - Buxig 24 B nocrTiliHoro Buxig nogaTkoBoro gxepena xusneHHs 24 B noctiviHoro ctpymy/0,5 A makc.
CTpyMmy YBAIA! Y pasi BukopuctaHHsa noriku ESA:ON xuBneHHsa ooaaTtkoBoro obnagHaHHA
nepepuBacTbCA Nig Yac ¢gasm ovikysaHHsA. us. noriky ESA
Bxig 4yTnMBOi KPOMKM, Ha KNeMax nonepeaHbL0 BCTaHOBMNEHUI peanctop 8,2 kOm.
PesnctuBHunii gatumnk 8K2: nigkniodite AaTymk 4O Knem, YCyHYBLUM NonepefHbO BCTAaHOBMEHUIN
pe3ncTop, sik Nokas3aHo Ha puc. 1.
BAR HyTnmea kpomka MexaHiuHa nepemMuuka: NigKMIOYITL NepeMuyKy NOCMifoBHO 3 PE3NCTOPOM, SK MOKa3aHo Ha
PUCYHKY 1.
CnpaubOBYBaHHS NMEPEMUYKM 3YMNUHSE PyX BOPIT | NOBEPTaE iX Y 3BOPOTHWUI Bik NnpnbnunsHo Ha 3
CeKyHaM.
MKuBneHHs eHkopepa
+AL.ENC.- PKnBneHHs eHkofepa Buxia »uBneHHs ansa eHkogepis M1 i M2. BukopuctosyiiTe kabenb 3x0,5 MM? Makc. [OBX1HOIO
10 m..
COM KiHueB”mVBMM”Kaq CninbHWIA ANa BXoAiB KiHLeBnx BuMmnkadie SW01/SW02/SWC1/SWC2
3aranbLHUK
SWO/E1 Bxig MY/Exkogepa 1 Bxig Ans KOHTakTy KiHueBoro Bumukada Open Motop 1 abo ans curiany EHkogepa Motop 1
SWC1 Bxig MY Bxig 4na KOHTaKTy KiHLEBOro BUMMKa4a 3aM1kaHHa MoTopa 1
SWO/E2 Bxig MY/Exkogepa 2 Bxig ons KOHTakTy KiHueBoro Bumunkada Open Motop 2 abo ansi curdany EHkogepa Motop 2
SWC2 Bxig MY Bxig 4na KOHTaKTy KiHLEBOro BUMMKaya 3aMUKaHHA MoTopa 2
PHOT OP dotoenemeHt OPEN Bxig dotoenemeHTa, aktneHuii B pexkumax OPEN i CLOSE (HopManbHO 3aMKHEHUI KOHTaKT).
PHOT CL doroenemeHt CLOSE Bxig ¢poTtoenemeHnTa, aktuHun B pexxmumi CLOSE (HopmanbHO 3aMKHEHWIN KOHTaKT).
STOP STOP Bxig ons kHonkn STOP ( HopManbHO 3aMKHEHWUIA KOHTaKT).
OPEN BIOKPUTTS B_X|,q kHonku OPEN (HOpMaJ‘IbI—!O 3aMKHEeHNIA KOHTaKT). € MOXNUBICTb NiAKMIOYEHHs TalkiMepa ans
BiAKPUTTSA B MeXax YacoBWX Aiana3oHiB.
CLOSE SAKPUTTA Bxig ans kHonkn CLOSE (HopmanbHO 3aMKHEHWIA KOHTaKT).
PED MILOXIAHE BIOKPUTTS Bxig ons nilwoxigHoi KHOMKM (HOpMarbHO PO3iMKHEHWUI KOHTAKT), Kepye BigKpMTTaM MoTopa 1,
\auB. napameTp TPED.
. Bxig Ans KHOMKX MOKPOKOBOrO BiAKPUTTS (HOPMaribHO PO3iIMKHEHWIM KOHTAKT). € MOXNMBICTb
P.P. IMokpokoBe BiaKpUTTS . o . . .
NiaKNIOYEHHs TaliMepa Ans BiOKPUTTSA B MEXax 4acoBUX Aiana3oHiB.
COM CninbHi po3'emun 3aranbHi BXogu AN BXoaiB ynpaeniHHe, doToenemMerTiB i STOP
. . . Buxia 3 HOpManbHO 3aMKHEHUM KOHTaKTOM, L0 HanalTOBYETbCS 3a AOMOMOrol po6oyoro
AUX2 Flonomixkmi Buxin AUX 2 napameTtpa AUX1. MoTyxHicTb makc. 500 MA.
ANT-SHIELD  |AHTeHa
MigkntoveHHs aHTeHW Ans iHTerpoBaHoi nnatu pagionpuiimada (ANT: curHan - SHIELD: ekpaH)
EXP1 PoswmnpeHHs 1 Po3'em poswmpeHHs ansa nocnigosHoro KNX a6o pro.UP
EXP2 PoswmnpeHHs 2 Po3'eM po3LwIMpeHHs Ans nocnigoBHOro 3'egHaHHs pro.UP
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NEPEBIPKA 3'€0HAHb

1) BigknodiTh XNBNEHHS.
2) Bpy4Hy po36noKyiTe CTYnKMW, NiABEAITb iX NPUOIM3HO Ha NOMIOBMHY XOA4Y i 3HOBY 3abnoKymnTe.
3) BigHOBITb XUBNEHHS.

4) TopanTe KOMaHAy MOKPOKOBOrO BiAKPUTTS 3a AOMOMOrO KHOMKM, MiaKntoyeHoi Ao Bxody PP, nynbTa AMCTaHLUinHOrO KepyBaHHS abo KHOMKK
<->,

5) CTynkuv NOBUHHI pyxaTUcsi B HanpsiMKy BigKpUTTS.

AKWo Lie He TaK, NPOCTO NOMiHAWTE MicusiMu po6ou4i ApPOTYM MoTOpa.
6) BukopucTtoBytoum noriky MINV, Bu6epitb MoTOp, IKMA MNOBUHEH NOYaTU MaHEBP BiAKpUTTA nepwum, aus. Puc.3.
7) BwukoHanTe npouenypy asToHanawTyBaHHs (aus. meHio ABTOHAJTALLITYBAHHSA).

ABTOHAJIALWUTYBAHHA

LIS doyHKLIS BUKOPUCTOBYETLCH AN BCTAHOBINEHHSA ONTUManbHMX pobodmx 3Ha4YeHb Ans aBTOMaTUKK i, B KiHLi onepadii, AN HanawTyBaHHs
napametpis NMEPEMILLEHHA, YACY POBOTW Ta YMNMOBIJIbHEHHA.
LLlo6 BMKOHaTV aBTOMaTU4YHe HanawTyBaHHS, 3p0o0iTb HacTynHe:
1) [MepekoHanTecs, WO B 30Hi MaHEBPYBaHHS CTYNKW HEMAE XOAHUX NepeLLKOA.
Y pasi HeobXxigHOCTI OropoAiTk 30HY, W06 3anobirtn AocTyny nMoaeil, TBapuH, aBToMoBiniB TOLO.
Mig yac cha3n aBTOoMaTMYHOrO HanawTyBaHHA (hbyHKLiA 3aXUCTY BiA po3AaBnioBaHHA He aKTUBHa.
2) HatucHhitb kHonky PG ana gocTtyny Ao nporpamyBaHHs, 3a AOMNOMOrot KHOMKK + B1GepiTh pyHkuito AUTO i HaTUCHITL kHomky PG.
3) BwubepiTb TN BUKOPUCTOBYBAHOro MOTOpa:
ENC Motopu 3i cTaHAapTHUM eHKOAEPOM
LSU MoTopu 3 enekTpoMexaHiYH1M KiHLEeBUM BUMUKaYEM.
NLSU Motopu 6e3 kiHLeBOoro BuMmkayda i gatymka (pyHKuUis CMHXPOHi3aLii aBTOMaTUYHO pO3PaxoBYETLCA MK MeXaHiYHM MK cTonopamu 3a
[0MOMOro aMmnepoMeTPUYHOrO BU3HAYEHHS)
4) HatucHite OK, w06 po3noyatn aBTomMaTtuyHe HanawTyBaHHS.
5) Bnok ynpaeniHHA BUKOHYE NOCNIAOBHICTb MaHEBPIB: OAMHOYHI YaCTKOBI BiAKPUTTS, NMOBHI BIOKPUTTS i 3aKPUTTS 3 Pi3HOI0 LWBMAKICTIO Towo. Mig
yac uiei das3n Ha gucnnei BigobpaxatoTbCsa AesKi CKOPOYEHHS, L0 BKa3yoTb Ha onepawito, Ky BiH BUKOHYE B LLe MOMEHT:
OPM1/2: y dasi BigkputTst moTopa 1 abo 2
CLM1/2: 3akputTa motopa 1 abo 2.
AKLL0 pyx MOTOpPa NPOTUNEXHMI TOMY, LLLO NOKa3aHo Ha Avcnnei, NepepBiTb aBTOHaNaLWTyBaHHSA, HAaTUCHYBLUN Byab-5IKy KHOMKY
nporpaMmyBaHHsi, MOMIHANTE MiCLUSIMX APOTKU +/- MOTOpa | NOBTOPITh OnepaLito aBToHanawTyBaHHS.
6) [licnsa 3aBepLueHHst hasn aBToOHanNalTyBaHHA Ha aucnnei 3'aBUTbCcs noBigoMneHHs OK.
MpumiTka:
AKLo aBTOHaNawTyBaHHA He BAanocs, 3'aBUTbCcsa NoBigoMneHHs npo nomunky ERR, 3BepHiTbca 4o Tabnuui noBigoMmneHb NPo NOMUIKK i AinTe
BiNOBIAHO, @ NOTIM NOBTOPITb OMepaLito aBToOHaNaLTyBaHHS.

NMPOrPAMYBAHHA

MporpamyBaHHS pi3HNX yHKLIN BNoKy ynpaBniHHs 34iNcHI0eTbCA 3a gonomoroto LCD-ancnneto Ha 6opTy 650Ky ynpaBniHHS Ta BCTAHOBMEHHS
NOTPiIGHNX 3HAYEHb Y MEHI0 NPOrpamMmyBaHHsi, OMUCAHUX HUXKYE.

MeHto napameTpiB 403BOMSE NPU3HAYNTM YMCIIOBE 3HAYEHHS PYHKLUIT Tak camo, SK i 4na perynatopa.

MeHto noriku Jo3BONsSE akTMBYBaTH abo AeakTMBYyBaTU (PYHKLiIO Tak caMo, SIK i B HanawTyBaHHi dip-nepemukaya.

IHWi cnevwianbHi pyHKUIT cNigyloTh 3@ MEHIO NapamMeTpiB Ta NOriYHUM MEHIO | MOXYTb Bifpi3HATUCS 3anexHo Big Bepcii nporpamMmHoro
3abesneyeHHs.

OOCTYN A0 NPOIrPAMYBAHHA:
- HatucHitb kHonky <PG>, gucnnei nepenge 0o nepworo meHto napameTpiB "PAR".
- 3a gonomoroto KHonok <+> abo <-> BnbepiTe NoTpioHe meHto (PAR>LOG>RAD>NMAN>MACI>RES>AUTO>CODE).
- HatucHitb kHonky <PG>, Ha gncnnei 3'aBUTbCA neplia 4OoCTynHa yHKLiS B MEHIO.
- 3a fonomoroto KHoMok <+> abo <-> BUbepiTb PYHKLI0, SKY BU XO4EeTE 3MIHUTH.
- HatucHitb kHonky <PG>, Ha gncnnei Binobpa3nTbCsA NOTOYHE BCTAaHOBMNEHE 3HAYEHHs Ans obpaHoi oyHKLi.
- 3a fonomMoroto KHOMoK <+> abo <-> BUOEepiTb 3HAYEHHS, sIKE BU XOUETE MPUIHAYUUTUN (PYHKL.
- HatucHitb kHonky <PG>, Ha gucnnei 3'aBuTbea curHan "PRG", wo cBig4ynTb Npo ycnilwHe nporpamMmyBaHHs.

MPUMITKW:

OpHoYyacHe HaTUCKaHHSA KnaBill <+> i <->y MeHo (PYHKLi [O3BONSE NOBEPHYTUCS L0 BEPXHLOrO MeHI0 6e3 BHECEHHS Byab-AaKMX 3MiH.
MpopoBXyWTe HaTUCKaTW KHOMKY <+> abo <-> AN NPUCKOPEHHS 30iNbLUEHHS/3MEHLLEHHSI 3HaYeHb.

Yepes 60 cekyHn 6nok ynpaBniHHS BUMAE 3 PEXUMY NPOrpaMyBaHHs i BAMKHE AUCTEN.

HaTtuckaHHs KHOMKN <-> Npy BUMKHEHOMY AUCHIei eKBiBaneHTHO NOKPOKOBI KOMaHAi.

Konu nnara yBiMKHeHa, Bepcisi nporpamHoro 3abeaneyveHHsi BigobpaxkaeTbCs NpoTsrom npubnuaHo 5 cekyHa.

~NoO ok WDNPRE
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NMAPAMETPW, NIOMKA TA CMEUIANBbHI ®@YHKLII

Y HaBedeHUX HWxYe Tabnuusx onucaHi okpeMi yHKUIT, 4OCTYNHI B 6roLi ynpaBniHHS.

NAPAMETPMU PR,
MIN-MAX-(3a
MEHIO PYHKUIA 3amopyveanuam) | TAM'ATKA
H Yac aBTOMaTU4HOro 3aKpuTTA. AKTUBHUI nuLe 3a ymosy, o norika "TCA"=ON.
t c Micnsa 3aKkiHYeHHs BCTAHOBMNEHOro Yacy 6ok ynpasniHHA Nogae KoMaHay Ha 3akpuTTS. 3-240-(40c)

Perynioe BigcoTok BigkpuTTa moTopa 1 (MilWoxigHUA pexum).
tPEd 3HayveHHs BMpaxeHo y BigcoTkax (99% nosBHe BiAKPUTTS BOPIT). 1-99 (50)

FS . Perynioe wBnakicTe BigkpuTTa MoTopa 1 nig yac a3 HopManbHOI WBNAKOCTI. 3HAYeHHS
o0

; 50-99 (99%)
BUPaXXEHO Yy BIACOTKaxX.

Perynioe wBnakicte 3akputTa Motopa 1 nig yac dasn HopmaneHOI LWBMAKOCTI. 3HaYEHHsI

[} - 0,
Foc | BUPaXEHO Y BiACOTKaXx. 50-99 (99%)

Perynioe wBnakicTe BigKpuTTa MOTOpa 2 Nig Yac a3 HopmarnbHOI LWBUAKOCTI. 3HaYeHHS

- 0,
FEEE BUPaXEHOo y BigcoOTKaXx. 50-99 (99 /0)

FSe2 Perynioe wBnaKicTe 3akpuTTa MoTopa 2 nig yac asn HopmanbHOI WBMAKOCTI. 3HaYEHHsI
C

; 50-99 (99%)
BUPaXXEHO Yy BIACOTKaX.

Perynioe wBnakicte BigkputTa Motopa 1 nig 4Yac dasun ynoBinbHEHHs1. 3HaYEHHS BUPaXKEHO
GLo y BiACOTKax. 10-50 (25%)

Peryntoe wBnakicte 3akputta Mmotopa 1 nig yac dasn ynoBinbHeHHs. 3HaYEHHSA BUPAXEHO Y

Ste ! laigcorkax. 10-50 (25%)

5l ol Peryntoe wBnaKicTe BigKpuTTa MOTOpa 2 nig Yac dasun ynoBinbHEHHsI. 3Ha4YeHHS BUpPaXeHo
L

. 10-50 (25%)
Y BIACOTKax.

Peryntoe WwBMAKICTb 3akpUTTA MOTOpa 2 Nig Yac dasu ynoBinbHEHHS. 3HAYEHHST BUPaXXeHO
SLEE Bi,qcyOTKax A P P A ® Y P y 10-50 (25%)

Edfo Yac 3aTpuMKu BiOKpUTTA MoTopa 2

; . 0-15-(2c)
Peryntoe Yac 3aTpMMKK BiAKpMTTS MoTopa 2 BiAHOCHO MoTopa 1
Edn Yac 3aTpuMku 3akpuTTs MoTtopa 1
erysnoe 4ac 3aTpMMKU 3aKpuTT MoTopa 1 BigHOCHO MoTopa -40-(3c
e p 1 Bi 2 0-40-(3
A ¢ |Peryntoe Yac saTpumku BigKpUTTS Ta 3akpuTTs MoTopa M1.
Ha4YeHHs BUpaXXeHo Y BiCOTKaX Bif yCbOro xogy. - 0
ESAT s p y Bi in y y 1-99 (20%)
. Peryntoe yac 3aTpyMku BiOKpUTTSA Ta 3akpuTTa MoTopa M2.
Ha4YeHHs BUpaXXeHOo Y BiCOTKaX Bif yCbOro xogy. - 0
LS s p y Bi in y y 1-99 (20%)
Perynioe  nopir  cnpaubOBYBaHHA  MPUCTPOKD  3axuUCTy  Bi  poO3daBnoBaHHA™
Plo ! (amMnepoMeTpuYHUIN AaTumK) Nig vac dasn BiAKPUTTA 3 HOPManbHO LWBWAKICTIO - MoTop 1. 1-99-(30%)**
no Perynioe  nopir  cnpaubOBYBaHHA  MPUCTPOIO  3axUCTy  BiA  PO34aBMtoBaHHA™®
Plc | (aMnepoMeTpuYHMIA faTumK) Nig Yac pasn 3akpuTTa 3 HOPMaribHOK LWBKUAKICTIO - MOTOP 1. 1-99-(30%)**
- Perynioe  nopir  cnpaubOBYBaHHA  MPUCTPOKD  3axuUCTy  Bi4  po3daBnoBaHHA™
Plad (aMnepoMeTpUYHMIA faTymK) Nig Yac asm BigKpUTTS 3 HOPMasibHOMO WBMAKICTHO - MOTOp 2. 1-99-(30%)**
- Perynioe  nopir  cnpaubOBYBaHHA  MPUCTPOKD  3axuUCTy  Bi4  po3daBnoBaHHA™
Plice (aMnepoMeTpUYHMIA faTymK) Nig Yac asm 3akpuTTa 3 HOPMaribHOK LWBKUAKICTIO - MOTOP 2. 1-99-(30%)**
Perynioe  nopir  cnpaubOBYBaHHA  MPUCTPOKD  3axMCTy  Bi4  PO3AaBMiOBaHHS®
PSo | (aMnepoMeTpUYHMI AaTumK) Nig Yac dasn BigKPUTTS 3 YNOBINbHEHHAM - MOTOp 1. 1-99-(30%)**
Perynioe  nopir  cnpaubOBYBaHHA  MPUCTPOKD  3axuUCTy  Bi4  po3daBnoBaHHA™
PSc | (amMnepoMeTpUYHMIN AaTumK) Nig vyac dasn 3aKpUTTS 3 YNOBINbHEHHAM - MoTop 1. 1-99-(30%)**
Perynioe  nopir  cnpaubOBYBaHHA  MPUCTPOKD  3axuUCTy  Bi4  po3daBnoBaHHA™
PSoc (aMnepoMeTpUYHUIN AaTymK) nig Yac asu BiOKpUTTS 3 YNOBINbHEHHSAM - MOTOp 2. 1-99-(30%)**
Perynioe  nopir  cnpauboByBaHHs MPUCTPOID  3axuCTy  Big  poO34aBrtOBaHHS*
PSc? (aMnepoMeTpuyHMIA 4aTumk) nig vac dasu 3aKpuTTs 3 YNoBiNIbHEHHAM - MOTOp 2. 1-99-(30%)**

Yac aktuBauii koHTakty SERL (curHanbHa namna) uxogis AUX1/AUX2. TMpu KoXHOMY
ELS  |MaHeBpi KOHTaKT 3aMUKaETLCS Ha BCTAHOBIEHMI Yac. 1-240-(60c)
\duB. ekpaH nigknoyeHHs Puc. 5/6

Yac aktuBauii Buxogis AUX1/AUX2 y pexxumi gpyroro pagiokaHany.
E2ch  |0: BictabinbHuii BUXif, cTaH BUXOZY NEPEMUKAETLCS 3 KOXKHOK OTPUMAaHO KOMaHAot. 1-250: 0-250-(1c)
Uac nepemMmnkaHHs B CeKyHaax

. Yac yBiIMKHEHHS €eNeKTPUYHOro 3amka.
tioc 3HaueHHs), Bupaxere B 1/10 ¢ (0=0 ¢ - 50=5 ¢) 0-50 (10=1c)

uLoc [HanpyraxwueneHHs enektposamka. 0: 12V - 1:24V 0-1-(0)
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Bmukae KopoTKkuin peBepc nicnst AOCATHEHHSA TOYKM KiHLLEBOro BUMMKada 3akputta. Moxe
SHS‘E BYTI KOPUCHUM NS NOMErLeHHsl PyYHOro BIAKPUTTS BOPIT. 0-40 (10)
3HadveHHs BupaxeHo B 1/10 (0=0 c - 40=4 c)

3agae KOpOTKU peBepc MNicnst AOCATHEHHSI TOYKM KiHL,EBOro BUMMKada Bigkputta. Moxe
GRS BYTI KOPUCHUM NS NOMErLeHHsl PyYHOro BIAKPUTTS BOPIT. 0-40 (5)
3HayveHHs BupaxeHo B 1/10 (0=0 c - 40=4 c)

Peryntoe nopir cnpauboBYyBaHHSA MPUCTPOLO 3axXMCTY Bif po3aaBnioBaHHA (eHkogepa) nia yac
SEHU hbasn HopManbHOI LIBMAKOCTI. 0-99-(1%)
0:BUMKHEHO -1: MiHiManbHa YyTnMBICTb - 99: MakcuMarnbHa YyTnmBICTb

Peryntoe nopir cnpavboByBaHHS NPUCTPOIO 3axXMCTY Bif po3aasBnioBaHHA (eHKoaepa) nig vac
SEHI' hasmn yrnosinbHEHHs. 0-99-(1%)
0:BUMKHEHO -1: MiHiManbHa YyTnMBICTb - 99: MaKkcuMarnbHa YyTnmBICTb

KoHpirypye pexum pobotun Buxogy AUX1:

0: Buxia SCA (3a 3aMoBYyBaHHSIM)

1: Buxig pagio 2ch

2: BMXiO CUrHanbHOI Namnu (3anexHo Big Yacy, BCTaHOBNeHoro napameTtpom TLS). AuB.
puc.5

3: BUXiA Namnu (3aBxan akTUBHWIA, KOMKM MOTOP Y pyci Ta nig Yac sianiky Yacy TCA). [us.

AUH § s

4: doToTecT. BUkopncTOBYETHCA ONS XUBMNEHHS NepeaaBadviB (POTOENEMEHTIB Yy pexumi 0-6(0)
TEST.
5: Buxig curHanbHoi namnu, nosToptoe nosefiHky suxody BLINK
6: Buxia aBapinHoi curHanisauii. AKwo oToenemMeHTn 3anuiainTbCs akTUBHMMU AOBLUE,
Hi>k NogBOEHUIN BCTaHOBINEHN Yac TCA, KOHTaKT 3aMUKaETbCS.
YBArA! CeiTnogioaHi namnu 24 B nocTiiHOro cTpyMmy Yepes NyCKOBUA CTPYM He MOXHa
nigknoyaTu 6esnocepeaHbo go BuxoaiB AUX, BUKOPUCTOBYMTE Po3'eAHYBalibHE pene.
KoHapirypye pexum pobotu Buxogy AUX2:
0: Buxig SCA (3a 3amM0OBYyBaHHsIM)
1: Buxig pagio 2ch
2: BMXiO cUrHanbHOI NnaMmnu (3anexHo Big Yacy, BCTaHOBNEeHOro napameTtpom TLS). [ims.
puc.6
3: BMXig Nnamnu (3aBXxan akTUBHWUIA, KONM MOTOP Y pyci Ta nig, yac Bianiky yacy TCA). Aus.
puc.6
AUHE |, ¢ , . : 0-6 (1)
. doToTecT. BMKOPUCTOBYETLCA ANS XUBMEHHA NnepeaaBayiB hOTOENEMEHTIB Y peXuUMi
TEST.

5: Buxia curHanbHoi namnu, noBToptoe nosediHky Buxogy BLINK

6: Buxia aBapinHoi curHanisauii. AKWo poToenemMeHT 3anuiLalnTbCa akTUBHUMU LOBLUE,
Hi>k NoaBOEHN BcTaHOBNEHUI Yac TCA, KOHTaKT 3aMUKAETbCS.

YBArA! CeiTnogioaHi namnu 24 B nocTiiHOro cTpyMy 4Yepes NyCKOBUA CTPYM He MOXHa
nigknioyaTn 6esanocepeaHbo Ao Buxodis AUX, BUKOpUCTOBYyMTe po3'eAHyBanbHe pene.

*YBAIA: HEMPABUIIbHE HANALUTYBAHHA LUX NAPAMETPIB MOXE BYTU HEBE3MNEYHUM.
OOTPUMYUTECb YNHHUX HOPM!

[Ansa moTopiB 6e3 KiHLeBMX BUMMKaYiB Ta/abo eHKoaepiB BigperynonTe YyTnmMBiCTb AaT4MKa, WO BUKINUKAE 3YNUHKY Nig Yac
chba3m ynoBinbHeHHs.
** 1. MiHiManbHe 3ycunns/obepToBuint MOMEHT - 99: MakcumarnbHe 3ycunns/o6epToBUiA MOMEHT.
Griok yripaeniHHs mMae dsa rnpucmpoi 3axucmy 6i0 po30aesritoeaHHs!, amrnepomMempuydHul damyuk (peaynoemscsi napamempamu PMO1/2-
PMC1/2-PS01/2-PS01/2-PS01/2- PSC1/2) i eHkoOep (peayntoemscsi napamempamu SEAV i SEAR). 3a dornomozoro npoyedypu asmoHa-
TawmyeaHHs1 Yymiiueicmes aMnepMmempuyHo20 damyuka HanaumoasyemsCs 3a 3aMosyy8aHHAM, modi K eHKooep (3 HarnawmyeaHHsIMU 3a
3aM0o8Yy8aHHSIM) akmueyembCsi MiflbKU 8 pasi Mo8HOI 3yrnuUHKU 80pim nicris 3imKHeHHs1. PekomeHAyembcs 8UKOpUCmMo8y8amu misibKu OOHY
cucmemMy 0OHOYacHO, nepesaza HadaemasCsi aMnepoMempu4yHoMy amuyuky, siKulli Mae MeHwul 4ac 8idayKy.

NOTIKA (Lal)

MEHIO ®YHKLIA ON-OFF-(3a | qAM'gTKA

3aMOBYyBaHHAM)

Bmukae abo BUMMKaE aBTOMATUYHE 3aKpUTTS
EcR On: aBTOMaTUYHE 3aKPUTTS YBIMKHEHO. (ON)
Off: aBTOMaTU4HE 3aKPUTTSI BUMKHEHO.

Bwmukae abo BuMMKae yHKL 0 GaraTokBapTUPHOTO AOMY.
On: cpyHKUit0 BaraTokBapTUPHOro oMY YBIMKHEHO. [MokpokoBuii iMnynbc abo iMnynbc nynbTa He

fbl’. BNNMBae Ha dasy BiOKpUTTS. (OFF)
Off: pyHKuUito BaraTokBapTUPHOro 4OMY BUMKHEHO.
Bwmukae abo BuMumkae dyHKLito GaraTtokBapTUpHOro gomy nig vac signiky TCA.

1 On: cyHKUit0 BaraTokBapTUPHOro 4OMY YBIMKHEHO. [MokpokoBuii iMnynbc abo iMnynbc nynbTa He

ibch (OFF)

BrnvBae Ha Bianik TCA.
Off: pyHKUito BaraToKBapTUPHOro JOMY BUMKHEHO.

Bunbupae pexxum poboTu kHomnku "lMokpokoBe BigKpUTTS" Ta nynbTa.
PP On: Po6ota: BIOKPUTY > 3AKPUTU > BIOKPUTY > (OFF)
Off: Pobota: BIOKPUTW > CTOM > 3AKPUTW > CTOMM >

Bwmukae abo BMMUKae nonepegHe MUraHHSA CUrHarbHoI namnu.
P,—E On: nonepeaHe MUraHHst YBIMKHEHO. MuraHHs akTuByeTbCsl 3a 3 cekyHaM Ao 3anycky motopa. Off: (OFF)
nonepegHe MUraHHA BUMKHEHO
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Scl

Bmukae abo BUMMKaEe WBNOKE 3aKPUTTS.
On: WBMAKe 3aKpUTTSA YBIMKHEHO. AKLLO BOpOTa Big4MHeHi abo pyxalTbCsl, CrpaLbOBYBaHHS
dboToenemeHTa CnpuYMHSAE aB-TomaTuyHe 3akpuTTa Yepes 3 c. AktusosaHo nuwe 3 TCA:ON

(OFF)

hEr

Bmukae abo Bumumkae dyHkuito "TIpUCyTHICTb NognHn".

On: cpyHKuUisa "TIpUCYTHICTL NOANMHK" Npautoe.

HatuckanHs kHonok OPEN/CLOSE Heo6xigHO yTpyMyBaTh NPOTArOM YCbOro MaHeBpy.
PoamukaHHa Bxogy STOP 3ynuHse moTop. Yci Bxoan 6e3nekn feakTUBYHTLCS.

Off: ABTOMaTU4HUIA/HaNiBaBTOMaTUYHUI PEXUM pobOoTH.

(OFF)

LEcR

O6bupae pexvim poboTn curHanbHoI namnu npotarom Yacy TCA
On: CurHanbHa namna yBiMkHeHa nig Yac TCA
Off: CurHanbHa namna BMMKHeHa nig yac TCA

(OFF)

2]
o
r-—
Xx

3apae pexum pobotn cuHanbHoi namnu suxogy BLINK
On: BMXia Nnogae Hanpyry 3 nepepsamu Nig Yac xogy (2 cnanaxu Ha cekyHay).
Off: Buxia nogae Hanpyry 6e3nepepBHO Mig Yac xoay.

(OFF)

ESE

Bmukae abo BuMukae nepeBipky doToenemeHTiB Ha Bxoai PHOT Op, wo BMUKaeTbCa SK npu
3aKpUTTI, Tak i Npu BiOKPUTTI.

On: nepeBipKy yBIMKHEHO. AKWO nepeBipka HeratmBHa, XOOAEH MaHeBp He BUKOHyeTbcs. [uB.
pnc.5/6 - "PHOTO TEST". (AUX=4)

Off: nepesipka boToenemeHTa nNpu KOXHOMY MaHeBpi BMMKHeHa. Lle HanawTyBaHHs Bumarae
06CnyroByBaHHA )OTOENEMEHTIB KOXHI 6 MicauiB.

(OFF)

ESEC

Bmukae abo Bumumkae nepesipky doToenemeHTiB Ha Bxogi PHOT Cl, yBiMKHEHY ik Npuy 3aKpuTTi, Tak
i Npun BigKPUTTI.

On: nepeBipKy yBIMKHEHO. SKLLO NepeBipka HeratuBHa, )XoA4eH MaHEBP HE BUKOHYETbLCS.

[One. pnc.5/6 - "PHOTO TEST". (AUX=4)

Off: nepesipka hoToenemeHTa nNpu KOXHOMY MaHeBpi BMMKHeHa. Lle HanawTyBaHHs BUMmarae
06cnyroByBaHHA hOTOENEMEHTIB KOXHi 6 MicsuiB.

(OFF)

ESE3

Bwmukae abo Bummkae TECT Bxoay BAR.

AkTuBauia dyHkuii TEST moxnmea nuwe 3a gonomoroto enemeHTtiB SC.RF ta RF/RF.SUN,
3BEPHITECS 40 BiANOBIAHWX IHCTPYKLIN.

On: nepeBipKy YBIMKHEHO. AKLLO NnepeBipka HeraTuBHa, XX04eH MaHeBp He BUKOHYeTbCA. [iMB. puc.4
- "BAR TEST". (AUX=4)

Off: TecT BUMKHEHO.

(OFF)

Phel

Bubip pexvumy pobotn Bxogy PHOT CL.

On: Bxig PHOT CL yBiMKHEHO nuwie nig vyac 3akpuTTs.

Mpu 3aKpUTTi: PO3MUKAHHST KOHTAKTY BUKINMKAE 3YNMHKY MOTOPA | MUTTEBY iHBEPCItO HanpsiMKy pyxy
(BiOKPUTTSA).

Off: Bxig PHOT CL akTuBHMI SK NpW 3aKpUTTi, Tak i Npu BIOKPUTTI.

Mpu BIOKPUTTI: PO3MUKAHHSI KOHTaKTY, BWKMWKaHE 3YMUHKOK MOTOpa, Komnu (hOoTOeneMeHT
BiAKPUTUIA, BIOKPUTTS MOTOPA NMOBTOPHO 3anyCKaeTbCsl.

Mpun 3aKpUTTi: PO3MMKAHHSI KOHTaKTy BUKIMKAE 3YNWHKY MOTOpa, KoM (OTOeNeMEHT BiOKPUTUNA,
HaNPSIMOK pyXy MOTOpa 3MiHIOETLCS Ha MPOTUNEXHWUI (BIOKPUTTS).

(OFF)

Bubip pexumy pobotn moTopis 1 abo 2.
On: BrkopuCTOBYETLCS A1 OA4HOrO MOTOpa, MigkmnoyveHoro Ao suxogy M1 Off: BukopucToByeTbes
AN ABOX MOTOPIB.

(OFF)

Mopsgok 3anycKky MOTOpIB:
On: MoTOp 2 3anyckaeTbCs NepLunM nifg Yac BigKpUTTS.
Off: MmoTop 1 3anyckaeTbCcsl NEepLUMM Nif Yac BigKpUTTS.

(OFF)

AaPF

Bmukae abo BuMuMKae dyHKUilO "®YHKLIA NpuMycoBoro BigKpuTTsa 06e3 mepexi" (Moxe OyTn
BBIMKHEHA NWLLE ToAi, KONW NigKMtoYeHi Ta npauoTb aBapiiHi batapei).

On: ®yHKUil0O BBIMKHEHO. Y pasi BiOKM4YeHHs enekTpoeHeprii, nepw Hixx aBapiiHa Gatapes
NOBHICTIO PO3PAANTBLCS, NaHernb ynNpasriHHA 3MYLLYE BOpOTa BiAKPUTUCS.

/ABTOMAaTuMKa 3anvLaeTbCsa BiOKPUTOIO A0 BiQHOBMNEHHS €neKTponocTadyaHHs.

Off: ®yHKUiA BUMKHEHA.

(OFF)

hAN

Bmukae abo BUMUKae OyHKLIitO 3BOPOTHOrO xoay

On: ®yHKLUit0 BBIMKHEHO. Mepea KOXHUM pyxOM BigKpUTTSA NaHenb ynpaeniHHA nogae KomMaHay Ha
pyX y 3BOPOTHOMY HanpsMKy Ha 2 cekyHau, Wwob nonerwmTt po3BnokyBaHHA enekTpoMarHiTHoOro
KnanaHa.

Off: dyHKUiA BUMKHEHA.

(OFF)

blLco

Bwmukae abo BuMuMKae pyHKLUito BnokyBaHHS Npu BigkpuTTi. On: dyHKUiA GroKyBaHHS yBIMKHEHA.
Off: pyHKUis BNoKyBaHHSI BUMKHEHA.

(OFF)
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bi Bmukae abo BuMmkae yHkLito BnoKyBaHHS Nif 4ac 3akpuTTs. (OFF)
LLL  |On: ®yHKuia BroKyBaHHS YBIMKHeEHa.
Off: dbyHKUiA 6GNOKyBaHHS BUMKHEHA.

Bnbupae TMn BUKOPUCTOBYBAHOrO EMEKTPUYHOrO 3amka.

On: MarHiTHUI enekTpo3amoK, 3a3BMyal XUBUTbCS BiANOBIAHO 00 HanawTyBaHHA Vioc. Buxig ak-
TUBHWIA, KON BOPOTA 3a4MHEHI. (OFF)
Off: EnekTpomarHiTH1iA 3aMOoK, 3a3Buyait 6e3 XUBINEHHS.

lMepen KOXHUM BIiOKPUTTSIM NOAAETLCH XMBIEHHSA BIigNOBIAHO A0 HanawTyBaHHA VIoc npotarom
Yacy, BcTaHoBneHoro napameTtpom TLOC.

NLoc

Bmukae abo Bumumkae knoHosaHi nynbt ARC.
On: nynbTu cepii AK, knoHoBaHi 3 yxe 3anam'atosaHoro nynbta ARC, yBiMkHeHi. Off: KnoHoBaHi (ON)
nynbTW BUMKHEHO.

Bwmukae abo BMMMKae AMCTaHUiiHe BCTaHOBNEHHA pajionepeaasadyiB (AUB. MyHKT ,D,I/ICTAHLl,II?IHE
FE” HABYAHHA .I'vaJ'IbTIB) . (ON)
On: AucTtaHuiiHe HaBYaHHSA BBIMKHEHO.
Off: gucTaHuiiHe HaBYaHHSA BUMKHEHO.

Bmukae abo BuMukae yHkKuUito eHeprosbepexeHHs "ESA".

On: 6Gnok ynpaeniHHA NiCNs 3aBepLleHHA MaHeBpY Ta 3racaHHsa CWUrHanbHOi naMmnu BUMMUKae
PKMBNEHHS KOMMNIEKTYIOUNX, NEPEBOAAYN iX Y PEXUM OYiKyBaHHSI.

ESH OOdHaK XXuereHHs KOMIIeKMYyYUX 3anuacmscsl y8iMKHeHUM, ane fuuwe Ha HeobxiOHul 4ac,
IFIKW0 Yybo2o sumazarome napamempu AUX1T/AUX2.

Off: eHeprosbepexxeHHs BMMKHEHO. BMKOPMCTOBYNMTE, SAKWO BM Xxo4yeTe, o6 GNOK XUBMEHHA
KOMMMEKTYIoUNX 3axan 6yB yBIMKHEHUI, HanpuKnag, SKWo Bu BUKopucToByeTe 24 B nocTiiHoro
CTpyMy, abo iHWi NpMCTPOi, SKi NOTPeby0Tb NOCTIMHOIO ENEeKTPOXMUBIEHHS.

(ON)

PALIO (-Rd) |

MEHIO OYHKLIT

Akwo B BUGpanu uio dyHkuito, npuimay odikye (Push) kogy nynbTa, skomy 6yae npM3HayeHo NOKPOKOBY (OYHKLit0. HaTUCHITb
PP KHOMKY NynbTa, SKi NOTPIOHO NPU3HAYNTK L0 PYHKLO.
AKLLO koA AincHWIA, BiH Byae 36epexeHunit | Ha ekpaHi 3'aBuTbcsa noBigomneHHs OK.

AkLo Bu BuGpanu uio dyHkuito, npuimad odikye (Push) kogy nynbTa, skomy 6yae npusHavyeHo apyrui pagiokaHan. HaTucHitb
EC h KHOMKY NynbTa, SKi NOTPIOHO NPU3HAYNTK L0 PYHKLO.
AKLLO0 koA AincHWIA, BiH Byae 36epexeHunit | Ha ekpaHi 3'aBuTbcsa nosigomneHHs OK.

AkLwo Bu BuGpanu uto dyHKuito, npuimad odikye (Push) kogy nynbTa, skomy 6yae npnaHavyeHo OyHKLi0 YacTKOBOrO
PEd (niwoxigHoro) BiakpnTTS (amB. napameTtp TPED). HaTucHiTb KHOMKy NynbTa, SKii NOTPIOHO NPU3HAYUTK L0 DYHKLIO.
AKLLO koA AiNcHWIA, BiH Oyae 36epexeHunit | Ha ekpaHi 3'aBuTbcsa noBigomneHHs OK.

AkLo BMOpaTH Lo DYHKLi0, NpuiMay nepexoauTb B pexunmM odikyBaHHsA (Push) kogy nynbTa ans npusHadeHHs dyHkuii STOP.
StofP HaTuCHITbL KHOMKY NyrnbTa, AKi NOTPIOHO NPU3HAUMTK L0 DYHKLO.
AKLLO koA AiNcHWIA, BiH Oyae 36epexeHunit | Ha ekpaHi 3'aBuTbcsa noBigomneHHs OK.

l'lk H Mpu BMGOPI Uiei dyHKuil Ha LCD-gucnnei BigobpaxaeTbes KilbKiCTb NynbTiB, 36epexeHnx y npunmadi Ha JaHUA MOMEHT.

AKLL0 BUOpaTH Lo DYHKLi0, NpMiiMay Yekae Ha CTUpaHHs Kody nynbta 3 nam'ati (Push). Akwo koa gicHuin, nynbT 6yae ctepto
l:l'. r i Ha ekpaHi 3'aBUTbLCA nosigomneHHs OK.

Mam'aTb Npuimaya NoBHICTIO CTUpaeTbcA. HeobxiaHo niagTBEpAMTM onepalito.
rt r AKLL0 BU BUOpanu uto gyHKUito, npuiiMad odikye (Push) noBTopHOro HaTuckaHHs kHonkn PGM gns niaTBepaxeHHs onepaldii.
Micns 3aBepLUeHHsA CTUPaHHSA 3'IBUTbCA NoBigoMneHHs OK.

KINBbKICTb LIUKNIB (nfiAn)

Bigobpaxae KinbKicTb MOBHMX UMKMIB (BIOKPUTTA+3aKpUTTSA), BUKOHAHUX aBTOMaTtukow. [lpM nepwomMy HaTUCKaHHI kHomkn <PG>
BigobpaxaroTbea nepLui 4 undpu, npu gpyromy - octauHi 4. Mpuknag <PG>0012>>> <PG>3456: BukoHaHo 123.456 uuknis.

LMK TEXHIYHOIO OBCNYrOBYBAHHS (FAc )

Lls doyHKList akTMBYE NOBIAOMIIEHHSI MPO 3aNUT HA TeXHIYHEe 0OCNyroByBaHHs MiCNsi MEBHOI KiNbKOCTI MaHEBPIB, BCTAHOBIEHY iHCTanNsi TOPOM.
LLlo6 akTnByBaTK Ta BUOPATH KiNbKiCTb NepeMukaHb, BUKOHAWTE HacTynHi Aii:

HatucHiTb kHonky <PG>. Ha gucnnei 3'sButbcsa Hanue OFF, wo o3Havae, Wwo gyHKLUiA BUMKHEHA (3a 3aMOBYYBaHHSAM).

3a 4oNoMOoro KHOMOK <+> i <-> BUGepiTb OfHe i3 3anponoHOBaHMX YncnoBux 3HadeHb (Big OFF go 100). 3HaveHHs cnig po3ymiT sk COTHi
LUMKniB Ma-HeBpy (Hanpuknag: 3HadeHHs 50 o3Havae 5000 maHeBpiB). HatucHiTb kHonky OK, o6 aktusyBaTtu coyHkuUito. Ha aucnnei 3'sButbes
Hannc PROG. 3anuT Ha TexHidyHe oOCnyroByBaHHsi KOPWUCTYyBauyeBi CUrHaniaye curHanbHa namna, sika ceitMTbes we 10 cekyHg nicns
3aBepLUEeHHSA MaHeBpY BiAKpMTTA abo 3akpuTTS.
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CKMWOAHHA (-£5)

CKMOAHHSA 6noky ynpasniHHsA. YBATA!l: CkmaaHHsa HanalwTyBaHb 6rnoky ynpasniHHS NOBEPHE 40 3HAaYEHb 3@ 3aMOBYYBaHHSIM.

MepLue HaTuckaHHA KHonkn <P G> npu3BoanTb A0 MUIoTiHHA Hanucy RES, noganblue HaTuckaHHsA KHonkn <PG> ckuaae HanawTyBaHHSA GrioKky
yrpaBniHHS.

MpumiTka: Mynb-Tn i napone AOCTYNy He BUAANATLCA 3 Npunmaya.

Ycsa norika Ta napameTpy CKMAaTbCst 40 3HAYEHb 3a 3aMOBYYBaHHAM, TOMY Npoueaypy aBToHanawTyBaHHsi HEOOXiOHO MOBTOPUTH.

ABTOHAJALLTYBAHHSA (Auto)

Lis cpyHKUiA BUKOPUCTOBYETLCS AN BCTAHOBIIEHHSI ONTUMarnbHUX poboymx 3HavYeHb Ans aBTOMAaTUKK i, B KiHLiI onepadii, Ana HanawTyBaHHs
napamertpis NMEPEMIWEHHA, YACY POBOTW Ta YINOBINIbHEHHA.
LLlo6 BMKOHaTV aBTOMAaTU4He HanawTyBaHHS, 3pobiTb HacTynHe:
MepekoHanTecs, Wo B pobouyii 30HI BOPIT HEMae nepeLuKko, 3a HeoOXiAHOCTI OropoAiTe TepUTOopItD, Wob 3anobirTn gocTyny niogen, TBapuH,
aBTOMObGinis TOLWO.
Mig yac chasn aBTOoMaTMYHOrO HanawTyBaHHA (hyHKLiA 3aXUCTY BiA po3AaBrioBaHHA He aKTUBHa.
b) Bubepitb dyHkuito AUTO i HaTucHiTe OK.
c) BubepiTb KHoMKoW <+> a6o <-> niamexto NLSu, LSU a6o ENC BignoBigHo fo HasiBHOCTI kiHLEBOro BUMUKaya Ta/abo eHkopepa: NLSu:
AKLLLO MOTOpP 6e3 KiHLeBOoro BUMmKaya Ta eHkogepa
LSU: ko MoTop ocHaLLeHWit KiIHLEeBUM BUMMUKAYEM i eHKOAEePOM
ENC: Ko MoTop ocHalleHuii EHKOAEPOM | He Mae KiHLEeBOro BUMUKaYa.
d) nicnsa Bubopy NyHKTY HaTUCHITL OK, W06 po3novaTn aBToHanalTyBaHHS.
MaHenb ynpaBniHHA BMKOHYE psg MaHEBPIB AN BUBYEHHS XOA4Y BOPIT i KOHIrypauii napameTpis.
CnovaTKky obuasi CTynKkv NepeBOASTLCH Y BiAKPUTE MOMOXEHHS, NOTIM NICAS KiNbKOX MaHEBPIB BiAKPUTTS i 3aKpUTTS 3 Pi3HOIO LUBUAKICTIO
opHiei abo obox CTynok Ha naHeni ynpaeniHHA 3'ABnAeTbcs nosigoMneHHs OK. Akwo onepauis He Mae MO3WTUMBHOIO pes3ynbTarty,
BigobpaxaeTbcsa nosigomneHHa ERR. MoBTopiTh onepauito nicns nepesipkM NPOBOAKM Ta HAssBHOCTI NepeLuKos,
Nig yac MaHeBpiB Ha ancnnei BinobpaxaeTbcsa koxeH kog: OPEN nig yac BigkpuTtTa moTopa 1 a6o 2 i CLOS nig yac 3akputta moTtopa 1 a6o
2.

KO 3AXUCTY (codE)

[lo3Bonsie BBECTU KO 3axXMCTy AOCTYMy A0 NporpaMyBaHHs 610Ky ynpaBniHHs.

MoxxHa BBECTU YOTMpPU3HaYHMIN ByKBEHO-LMpoBuin koa, Bukopnctosytoumn undpu Big 0 o 9 i nitepn A-B-C-D-E-F.

3HaveHHs 3a 3amoB4YyBaHHAM - 0000 (YOTMpK Hyni) - 03HaYaE BiACYTHICTb KOAY 3aXMCTY.

Onepauito BBEAEHHSI KOAY MOXHa ckacyBaTu B Oyab-sIKUA MOMEHT OAHOYACHUM HaTUCKaHHSIM KHOMOK + i -. [Nicns BBeAEHHst Napons MoXxHa
npautoBaTy 3 610KOM ynpaBniHHA, BXOAAYM | BUXOAAYM 3 MPOrpaMyBaHHsA NPOTSArom npubnuaHo 10 xBunuH, Wwob BUKOHATM HanawTyBaHHS i
TECTyBaHHs1 (OYHKLIN.

3amiHa kogy 0000 Ha Oyab-sikuiA iHLWIMIA KOf, [O3BONSE 3aXMCTUTK BNOK ynpaeniHHA, 3anobiratoun AoCcTyny A0 BCiX MEHH0.

SAKLLo BU xo4eTe BBECTW KO 3axXUCTy, BUKOHAWTE Taki Aii:

- BuGepiTb meHto Code (Kopa) i HaTucHiTL OK.

- Ha gucnnei 3'aBntbes kog 0000, HaBiTb SKLWLO paHiwe Bxe OyB BBEAEHUN KoL 3axuCTy.

- 32 [0MOoMOroK KHOMOK + Ta - 3MiHiTb 3Ha4YEeHHs1 CUMBOJY, LLLO MUTaE.

- HatucHiTb OK, wob niaTBepanTy CMMBON | NepeT 40 HacTyMNHOro.

- nicns BBeOeHHS 4-X CUMBOSIB 3'ABUTLCS MNOBIAOMIEHHs1 Npo nigTeepakeHHsA "CONF".

- 4epes Kinbka cekyHA 3HOBY 3'aBuTbcs kog 0000.

- HeoOXigHO NOBTOPHO NIATBEPANTM paHille BBEAEHWI KO 3aXUCTY, W00 YHUKHYTU HEHAaBMWCHOTO BBEOEHHS.

Akwo kog 36iraeTbcA 3 nonepenHiM, Ha aucnnei 3'aBUTbCS NOBIAOMITEHHS Npo NiaTBepaxkeHHs "OK".

Bnok ynpaeniHHA aBTOMaTM4yHO BUXOAWTb 3 basu nporpamyBaHHsA. [ns NOBTOPHOro AoCTyny A0 MeHo HeobXxigHO Oyae BBECTM HOBUI KOp,
3axuCTy.

BAXITUBO: 3AMULLITb 3axucHwuit kog i 3BEPIFATE MO0 B BE3MEYHOMY MICL| ans noaanbLuoro obcnyroByBaHHA. [ins
BuAarneHHsa Koay i3 3axuweHoro 6roky ynpasniHHA HeoOXigHO YBiMTM B peXXUM NporpaMyBaHHsA 3a [OMOMOroK napons i
CKMHYTM Kopf A0 3Ha4YeHHSA 3a 3amoBYyBaHHAM 0000.

Y PA3I BTPATU KOY HEOBXIAHO 3BEPHYTUCHA 0O ABTOPU3OBAHOI CNY>XBU TEXHIYHOI

nigTPUMKU ONA NOBHOINO CKUOAHHA HANALUTYBAHDBb BJIOKY YNPABNIHHA.

OUCTAHUIVHE HABYAHHSA NYNbTIB

AKLLo B Nnpunmadi BXe € 30epexxeHunii NynbT, TO MOXHA 34INCHUTY OUCTaHUinHe HanawTyBaHH:A (6e3 HeobxigHoCTI AocTyny 40 60Ky ynpaBniHHS).
BAXINUBO: MNpouenypy Heob6xiaHO BUKOHyBaTu nig yac nay3um TCA a6o konu BopoTa 3HaxoAATLCA Y BiAKPUTOMY NMOJOXKEHHI,
sAkwo TCA BuMkHeHo. Jlorika REM noBuHHa 6yt yBiMKHeHa.

BukoHanTe Taki gii:

1 HaTucHiTb NpuXoBaHy KHOMKY BXe 3anaM'sTOBaHOro nynbTa.

2 lpotarom 5 cekyHA HATUCHITL KHOMKY BXe 3anam'sTOBaHOro nynbTa, WO BigNoOBigae kaHany, sikuiA NOTpPiOHO 3B's3aT 3 HOBUM MyNbTOM.
YBIMKHETbCA CcUrHanbHa namna.

3 HatucHitb npotarom 10c npmMxoBaHy KHOMKY HOBOro nyfbTa.

4 HaTWucHiTb NPpOTAromM 5¢ KHOMKY HOBOro NynbTa, Wob 3B'A3aT Moro 3 kaHanom, BUbpaHum y nyHkTi 2. CurHanbHa namna BUMKHETbCS.

5 Tlpuiimay 3anam'atae HOBUN NynbT i HEranHoO BUMAE 3 PEXUMY NPOrpamyBaHHS.

3AMNOBIKHUKKN

F1: TAA - ronoBHuWiA 3anobiKHUK.

F2: 3anobixHuK, Lo Nepe3aBaHTaXyeTbCs, AN BUXOQY XUBMEHHS KOMMNMEKTYHUMNX.

CnpauboBye B pasi nepeBaHTaxeHHs abo KOpPOTKOro 3aMukaHHSA Ha Buxodi 24 B nocTiiHoro ctpymy. Y UbOMY BUMNAAKy BigkmouiTe 6Grok
ynpaeniHHA | nepeBipTe 3'eAHaHHA abo KiNbKICTb KOMNMEKTYUMX, NigKnoyYeHnx go suxogy 24 B noctiiHoro ctpymy. lNicna Toro, sk 3'egHaHHs
OyOyTb BiQHOBIEHI B NPaBUNbLHOMY PEXMUMI, BUXi[ XXUBMNEHHS KOMMNIIEKTYIOUMX aBTOMATUYHO MOYHE NpautoBaT 3HOBY.
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ABAPIVMHUA AKYMYNATOP

o cknagy 6noky ynpaeniiHa TRUST24 BxoauTb nnaTta XXUBMNEHHs, NigroToerieHa ansi NocnigoBHOro nigknioyeHHs asox 6atapent 12B 2,1A4
DA.BT2 (onuioHanbHo), siki 3abe3nevyoTb poboTy aBTOMAaTUKU TaKoX y pasi TMMYacoBOI BiACYTHOCTI MEPEXEBOrO XUBIEHHS.

MNig yac HopmanbHoi poboTu enekTpomepexi nnata TRUST24 3apagxae akymynstopu.

MakcumarnbHUI CTPYM HaBaHTaXeHHs - 1A, cepefHin cTpyM HaBaHTaxeHHs - 300MA. (BOTpuMyMTECH NONSAPHOCTI).

AIATHOCTUKA

3 KOXXHUM BXOOOM MOB'I3aHNN CErMEHT OUCNIIES, SKUIA Y pasi akTUBaLii BMUKAETbCS BiAMOBIAHO
[0 HacTYMHOI CXeMW.

N.C. (HopManbHO 3aMKHEHi) BXOAM MO3HA4YeHi BepTUKanbHUMN CerMmeHTamu.

N.O. (HopmanbHO PO3iMKHEHI) BXOAW NO3Ha4Y€eHi rOpU3oHTaNbHUMMN CErMeHTaMu.

Y pasi cnpauboByBaHHA aMnepoMeTPUYHOro AaTymka NPUCTPOIO 3axMCTY Bif PO3AaBnioBaHHSA
Ha naHeni ynpaeniHHs 3'ABnseTbea nosigomneHHs AMP 1 abo AMP2.

noBIAOMJIEHHA NMPO NMNOMUITKA

TyT HaBegeHo neperik 4esKkuX NoBiOMIEHb, SiKi 3'ABNAIOTLCA Ha AvMcnnei y pasi BAHWKHEHHS aHomanii B poboTi:

Momwunka nepelukoam moTop 1/gatymk npoTn

RAP po3aaBntoBaHHs [MepeBipTe HasABHICTb NepeLuKo Ha LAAXy PyXy CTynku motopa 1
[Momwunka nepeLukoam MOTop 2/gatymk NpoTu
AnPe po3aaBnoBaHHA [MepeBipTe HasABHICTb NepeLIKo Ha LIMAXY PyXy CTYnku motopa 2
MepeBipTe NpaBUnbHICTb NIAKNIOYEHHSA eHkodepa moTopa 1 40 6noky ynpasniHHS,
Enc i Momunka eHkoaepa 1/BUABNEHHs NepewKoan HasBHICTb NEepeLllKoAd Ha LMAXy Ppyxy NOMoTHa BOPIT, NPaBWUIIbHICTL poboTH
eHkogepa.
MepeBipTe NpaBUMbHICTb NIAKNIOYEHHSA eHKkodepa MoTopa 2 40 6noKy ynpaBniHHS,
Enc? Momurika eHkopepa 2/BUABNEHHs NepeLKoan HasiBHICTb MepeLKod Ha LUAAXy PyxXy MOMoTHa BOPIT, NpaBWSIbHICTL po6oTu
eHkogepa.
Err Momunka ABTOHAJTALLTYBAHHA [MoBTOPITE @aBTOHANALWTYBaHHSA

MepeBipTe nigknioveHHss motopa 1 MoTop BigkntoyeHn abo He npautoe.

Err | Momwurka nepeBipku enekTpuyHoro kona motopa 1 ; s
Mpobnema Ha naHeni ynpasniHHSA

MepeBipTe nigknioyeHHa motopa 2 MoTop BigknmoyeHnn abo He npautoe.
Mpobnema Ha naHeni ynpaeniHHA

MepeBipTe 3'eaHaHHsA, BUpiBHIOBaHHst potoenemeHta PHOTO OP abo HasBHicTb

Erre Momunka nepesipkun enekTpu4Horo kona mortopa 2

ErFrH4 Momunka TectyBaHHA poToenemeHta PHOTA

ne-peLukos.
MepesipTe 3'egHaHHs, BUpiBHIOBaHHA doToenemeHta PHOT LC Ta HasaBHICTb
ErrS Momunka TectyBaHHs dotoenementa PHOTC pesip A P ®
nepeLLKoa.
) Mig yac dasmn aBTOHanawTyBaHHs aKTUBYETbCSA BXif,
Err8  [Momwrka exopis (START/PP/Open/Close/PED) a6o opHa 3 kHOmok (+/-/PG). [loBTopiTh
bARr BTpyyaHHs Bxogy BAR (4yTnvBsa Kpomka) Mig Yac maHeBpy YyTNMBa KPOMKa BUSBUIA NepeLLKoay.
Ehell BTpy4yaHHs 3aXMCHOro NpuUCcTpoLo TEMMOBOro MeperpiB Yepes NocTiliHi nepelukoan. Po3bnokyrTe BopoTa i nepesipTe, Yn Hemae
" BMMMKaya MoTopa TOYOK TepTS.
oud ! MepeBaHTaxeHHA M1 MepeBuLLEHO MakcnmarnbHy NOTYXHICTb. [epeBipTe MoTop abo HasBHICTb TePTS.
oud? MepeBaHTaxeHHA M2 MepeBuLLEeHO MakcManbHy NOTYXHiICTb. MNepeBipTe MoTop abo HasBHICTbL TepTS.
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EU Certificato di Conformita
(DOC)

Nome del produttore: Automatismi Beninca SpA
Indirizzo: Via Capitello, 45

Codice postale e Citta: 36066 - Sandrigo (VI) - Italia
Telefono: +39 0444 751030

E-mail: sales@beninca.it

Dichiara che il documento & rilasciato sotto la propria responsabilita e appartiene al seguente prodotto:
Modello/Tipo: TRUST24

Tipo di prodotto:  Centrale di comando 115:230Vac

i1 prodotto sopraindicato risulta conforme alle disposizioni imposte dalle seguent direttive:

Direttiva 2014/53/EU
Direttiva 2011/65/EU

Sono state applicate le norme armonizzate e le specifiche tecniche descritte di

seguito: ETSI EN 300 220-1V3.1.1

ETSI EN 300 220-2 V3.1.1

ETSI EN 301 489-1V2.1.1

ETSI EN 301 489-3V2.1.1

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-103:2015
50581:2012

Organismo notificato (se applicabile):

Ulteriori informazioni:

Firmato per conto di:
Sandrigo, 16/11/2022 Luigi Beninca, Responsabile legale

%l.}' -

Heknapauis BignosigHocTi €C (DOC)

Bupo6Huk: Automatismi Beninca SpA
Appec: Via Capitello, 45

MowToBui iHAEKC Ta 36066 - Sandrigo (V) - Italia
micTo:

TenedoH: +39 0444 751030

E-mail: sales@beninca.it

3asBNSEMO, 1O AOKYMEHT 6yB BUAAHMIA Nl 0COBHCTY BIANOBIAANLHICTS | HANEXUTL A0 HACTYHOrO NPOAYKTY: MM
Mopens/Bupi6: TRUST24

Tun: Bnok ynpasniHHs 115:230B 3MiHHOrO CTpyMy

7 NPoAYyKT Bij HaCTYMHWUX AVPEKTUB:
NvpekTusa 2014/53/€C
Nvpektusa 2011/65/€C

BynM 3aCTOCOBaHI rapMOHI30BaHi CTAHAAPTY Ta TexHiHi cneLmdikaLii, onucaki Hkie:

ETSI EN 300 220-1V3.1.1

ETSI EN 300 220-2 V3.1.1

ETSI EN 301 489-1V2.1.1

ETSI EN 301 489-3V2.1.1

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-103:2015
50581:2012

HorvidhikoBaHMit Oprak (KLIO 3aCTOCOBHO):

[lopatkosa iHcbopmavlis:

rlianucaro Bin imeni Ta 3a fopyyeHHaM:
Sandrigo, 16/11/2022 Nyipxi BeHiHka, ynoBHOBaXeHUN 3
I0PUANYHNX MUTaHb

A7) S

EU Declaration of Conformity (DOC)

Manufacturer’s name: Automatismi Beninca SpA
Postal Address: Via Capitello, 45

Post code and City: 36066 - Sandrigo (VI) - Italia
Telephone number: +39 0444 751030

E-mail address: sales@beninca.it

Declare that the DOC is issued under our sole responsibility and belongs to the following product:
Model/Product: TRUST24

Type: Control box 115:230Vac

The object of the declaration described above is in conformity with the relevant Union harmonization legislation:

Directive 2014/53/EU
Directive 2011/65/EU

The following harmonized standards and technical specifications have been appiied

ETSI EN 300 220-1V3.1.1

ETSI EN 300 220-2 V3.1.1

ETSI EN 301 489-1V2.1.1

ETSI EN 301 489-3V2.1.1

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
EN 60335-1:2012 + A11:2014; EN 60335-2-103:2015
50581:2012

Notified body (where applicable):

Additional information:

Signed for and on behalf of:
Sandrigo, 16/11/2022 Luigi Beninca, Responsabile legale

%l.}' -


mailto:sales@beninca.it
mailto:sales@beninca.it
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BENINCA

AUTOMATISMI BENINCA SpA - Via Capitello, 45 - 36066 Sandrigo (VI) - Tel. 0444 751030 r.a. - Fax 0444 759728
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